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Technische Daten

Gehiuse Schalttafeleinbau 175 mm X 95 mm x 139 mm
Staubdicht 268 mm x 178 mm x 158 mm
Ausschnitt BxH 160 mm x 70 mm, Toleranz +0,5 mm
Schutzart Schalttafeleinbau IP65
Staubdicht 1P68
Umgebung Betriebstemperatur -10...40°C/ 14...104 °F
Lagertemperatur -40...60 °C/ -40...140 °F

Luftfeuchtigkeit

10...95 %, ohne Betauung

Sensoreingang Eine analoge Wagezelle I/F Anschluss von bis zu 10 Wagezellen a 350 (2 (350 0 x 10)
Sensoranregung 5VDC
OIML Auflosung 6000
Klassifizierung Sensibilitdt 1uV

Genauigkeit Klasse Ill und 11l
Konversionsrate 200/s
110 8 TTL Eingdnge -10...50 mA

12 SPST Halbleiterrelais-Ausgénge (SSR, 2 A max. gesamt)

Anzeige 128 x 64 OLED Punktmatrix Bis zu 150.000 Anzeigebereiche

Hilfsspannung AC
DC

85...264 V AC, 49...61 Hz, max. Leistungsaufnahme < 6 W
20...30VDC, max. 7W

Kommunikation COM1 / COM2
10/100M Ethernet

RS232 / RS232/485

Kontinuierliche Ausgabe Gewicht (TCP/UDP)
Anfrage von Eingabe-/Ausgabewerten (TCP/UDP)
MODBUS-TCP Server (TCP)

SPSI/F Berechnung von Gewichtsdnderungen
Gewicht Schalttafeleinbau 13..1,6kg

Staubdicht 3..3,5kg
Bestellbezeichnung

SVS510  Wagecontroller

Gehduse

P  Schalttafeleinbau (IP65)
D  Staubdicht (IP68)

Anschluss

C COM1-RS5232/422/485
E COM2 - R5232/485/LAN

1/0
Ohne

N B O

Ohne
4..20 mA
CC Link
Ethernet/IP
Profinet
Profibus

IOvTmArPo

Anwendungen

Sprache

A
D

Y y Y 4 4 y
Svssio/ P/ C/ o/ o/ o/ of A/

Ethernet/IP und 4...20 mA
Profinet und 4...20 mA

0 Basisanwendungen

0  Englisch
Hilfsspannung

8 Eingdnge / 12 offene Kollektorausgange
8 Eingdnge / 12 Relaisausgange (nur mit SPS 0" oder ,A")

SPS (nur mit Anschluss ,,C")

110/220 V AC

24V DC

Signalumwandler (fiir Half-Bridge 3-Leiter Sensoren)
0 Ohne Signalumwandler

c
v
1]

Mit Signalumwandler
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Option:

Halfbridge-/Fullbridge-Signalumwandler

- Schutzgrad: IP65

- Im Wandler wird das Halfbridgesignal am Eingang um das 15,7-fache reduziert und in ein Fullbridgesignal
am Ausgang umgewandelt.

- Fur bis zu 4 Halfbridge-Sensoren oder Anschlussboxen.

Einbau:

Befestigen Sie den Wandler in der richtigen Position des Waagenkorpers. Offnen Sie die obere Abdeckung,
fuhren Sie das Sensorkabel und das Instrumentensignalkabel von der entsprechenden Schnittstelle des
Umformers durch die Kabelverschraubungen und schlieRen Sie alle Kabel entsprechend dem Anschlussplan an.
Die aulRere Abschirmung aller Kabel mit dem Erdungsanschluss des Umformers verbinden und fur eine sichere
Erdung sorgen. Ziehen Sie alle verwendeten Kabelverschraubungen fest.

Widerstand des Erdungsdrahtes zum Wandler: < 1 ohm.
Der Erdungswiderstand des Massestifts des Wandlers betrégt <4 Ohm!

Bringen Sie die obere Abdeckung des Wandlers wieder an und ziehen Sie die Schrauben fest. Die nicht
benutzten Kabelverschraubungen sollten mit einer gut abdichtenden Gummidichtung verschlossen werden, da
sonst die Dichtigkeit beeintréchtigt wird.

Es wird empfohlen, alle Befestigungsschrauben, Kabelverschraubungen und Dichtungen mindestens jedes
halbe Jahr zu Uberpriifen und nachzuziehen, um die Dichtigkeit zu erhalten.
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Verkabelung

Wage-
Controller
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Kapitel 1.0 Einleitung

Ubersicht

® Eine analoge Schnittstelle I/F unterstiitzt bis zu zehn 350 Ohm (350 Ohm x 10) Wagezellen
® Bis zu 150.000 Anzeigebereiche, 128X64 Punktmatrix-OLED-Display

® RTC (Datum & Zeit)

® Zwei serielle Anschliisse

» COM1 - RS232
» COM2 - RS232/485

10/100M Ethernet-Anschluss

» Kontinuierliches Ausgangsgewicht (TCP/UDP)
» Bedarfseingang und -ausgang (TCP/UDP)

» MODBUS-TCP-Server (TCP)

Vielfalt der Kalibrierungsmethoden
»  2-Punkt-Kalibrierung

»  3-Punkt-Kalibrierung

» Cal-Free Kalibrierung

Ziel-Controller

» 1-stufiger oder 2-stufiger Regelungsmodus

> Automatische Uberlaufanpassung, Start Grenzwertpriifung, Start automatischer
Nullabgleich

» Flllen/Keine oder Fillen/Entleeren

» Zwei Hilfskomparatoren : Unterer und oberer Zusatz

» Null-Toleranz-Kontrolle

Insgesamt
» Waage Druckbefehl Gewicht gesamt
»  Zielkontrolle Fullgewicht gesamt

Ratenberechnung, Anzeige und Bericht tGber PLC I/F

Fernkonfiguration, Kalibrierung und Tastatursperre tiber COM1, COM2 und PLC I/F
MODEBUS-RTU wird tiber COM1 und COM2 unterstiitzt

200Hz Geschwindigkeit der Gewichtsaktualisierung

200Hz Soll-Vergleichsgeschwindigkeit

100Hz SPS I/F (PROFIBUS-DP) Geschwindigkeit der Gewichtsaktualisierung
50Hz MODBUS-RTU Aktualisierungsgeschwindigkeit

IP65 - Schalttafeleinbauversion, IP68 - Staubdichte Version

Eingangsleistung: 85-264VAC, 49-61Hz, Maximale Leistungsaufnahme AC max. 6 W,
20...30 VDC max. 7 W

Optionskarte

8-Eingange/12-Ausgange OC-Typ
PROFIBUS-DP

4~20mA Analogausgang Option: x1 oder x2
CC-Link-Optionskarte

PROFINET -Optionskarte

EtherNet/IP Optionskarte

YVVVVVYVY

Bedingungen der Betriebsumgebung
Betriebstemperatur: -10°C~40°C Luftfeuchtigkeit: 10%~95% Keine Kondensation
Lagertemperatur: -40°C~60°C  Luftfeuchtigkeit: 10%~95% Keine Kondensation
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Kapitel 2.0 Tastatur und Setup-Menu

2.1 Bedienung uber das Tastenfeld

r_ _________ -
| Scale status Line |

—_—m o = o o —_——— e . ——— —

_______ _ '\ | Tare Scale | | Enter Setup |
' Main | b . -
! I
i Information || \‘ ™
| Display line ;. " ™
Cauxitiary 1| [~ ° PLC  Kg .,
1 information | -
|
raispiaytine ;) | 5710.00
__________ ~anaa1o 5100_66 @
Soft Keys .| |wmem[ smrt | empry| ¢
Definition | 3
e | i N Erter
CFEscs | o) @ O @D enter
| Exit Setup ! v it .
---------- ¥
Soft Keys | Clear ! Down
Scale/Clear !
2.2 Bedienermenu [ S| [ SR ]
Config Cal
221 TOp-Menﬁ ‘ Scale ‘ ‘ Target ‘
Appl Control
1) Seite 1 _ _ ‘ Soral ‘ ‘ 0 ‘
> |Scale Configuration| : Port
Zugang zur Konfigurationsseite der

Waagenkalibrierung, siehe 2.2.2

» [Scale Cal. | :
Zugang zur Waagenkalibrierungsseite, siehe 2.2.3
> :
Zugang zur Konfigurationsseite flr Waagenanwendungen. Siehe 2.2.4
» [Target Control;:
Zugang zur Ziel-Controller-Konfigurationsseite. Siehe 2.2.5
» Serial Port |
Zugang zur Seite zur Konfiguration der seriellen Schnittstelle, siehe 2.2.6
> :Zugang zur E/A-Anwendungskonfigurationsseite, siehe 2.2.7
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2) Seite 2

> |PLC Fieldbus|:

Aufrufen der SPS-Feldbuskonfigurationsseite, siehe 2.2.8

> |LAN (Ethernet) :
Parameter fir die LAN-Schnittstelle, siehe 2.2.9

» [Maintenance |:

Aufrufen der Wartungsseite, siehe 2.2.9.10
> [X10 Modus OFF/ON|:  X10-Modus-Schalter

> Seite mit Riickrufinformationen eingeben
> [Scale ID] Aufrufen der Waagen-ID Seite

| Total || Aufrufen der Seite Gesamtansicht, siehe 2.2.11

A\

‘ PLC ‘ ‘ Mainten- ‘

ance

X10Mode ‘ Target
ON Control

‘ Scale ‘

- | Total |

e ||

Mainten-
TCPIIP

ance

‘ X10 Mode
ON

Target
Control

‘ Scale ‘

B | Total |

2.2.2 Waagenkonfiguration. (Waagenkalibrierungskonfig.)

>

>

: Eingabe der Waagenkapazitat

Increment Size]:0,001, 0,002, 0,005, 0,01, 0,02 0,05 | In diesem
0,1,0,2,0,5,1,2,5, Handbuch
10, 20, 50, 100 b§a2|eht
i i H . sich d auf
Unit (Einheit):None (keine), g, kg, t I erement
Size

Capacity

[ o00fkg

Increment Size

Unit

Calibration Mode|:

2-P: 2-Punkt-Modus (Zero-Point und End-Point)
3-P: 3-Punkt-Modus (Zero-Point, Middle-Point und End-Point)
CALFree: Freie Kalibrierung

Cell Installed #N|:
Eingabe der Anzahl der installierten Wagezellen

Cell Used #n|:
Geben Sie die Anzahl der Wagezellen ein, die an das
Anzeigegerat oder den Verteilerkasten angeschlossen sind.

[Each Cell Cap.:
Eingabe der Anzahl der installierten Wagezellen

Cell sensitivity| :

Eingabe der Empfindlichkeit der Wagezelle, in der Regel
2.000 mV/V oder 3.0000 mV/V

Calibration Mode

Calibration Mode

~ catrree]!

Cell Installed #N

Cell Used #n

Each Cell cap.

[ 0]

Cell sensitivity

0.0000
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2.2.3 Scale Cal. (Waagenkalibrierung)

1) 2-Punkt-Kalibrierung

> SCHRITT 1 : Nullpunkt-Kalibrierung

Scale Capaci Sca .
pacity 100 kg Make Sure s CAL Zero Point
Increment Size Inc scale Empty OK
0.1 kg <l 0.0
CAL Zero CAL CAL Zero ‘ ‘ CAL ‘ ‘ | ‘
Point Span ‘ Point Span ESC Enter
> SCHRITT 2 : Endpunkt-Kalibrierung
End Point Weight End R CAL End- Point
(80 kg Add. Weight ne-rom
80 kg OK
80.0
ESC ENTER
ESC Enter ES — ESC ‘ ‘ Enter |
2) 3-Punkt-Kalibrierung
> SCHRITT 1 : Nullpunkt-Kalibrierung
Scale Capaci Sca .
pacity 100 kg Make Sure CAL Zero Point
Increment Size Incy scale Empty OK
0.1 kg 0.0
CAL Zero CAL CAL Zero‘ ‘ CAL ‘ ‘ | ‘
Point Span ‘ Point Span ESC Enter
> SCHRITT 2 : Mittel- und Endpunktkalibrierung
Middle Point Weight CAL Middle Point
E 0.0 »
End Point Weight Add Weight
kg 80 kg 30.0
J ) ESC Enter
30.0 CAL End Point
Add Weight OK
> 60 kg 60.0
¢ | ESC Enter

10
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2.2.4 Scale App. (Waage Anwendungskonfiguration)

1) Seite 1

> [Filten:

L O- Leichtester Filter L1, L2

> |Power Up Zerol:

L9- Schwerster Filter

Filter

LO

Power Up Zero

1 %

Pushbutton Zero

20 | %

0 - Nullpunkt beim Einschalten deaktivieren, Vor-Nullpunkt wird nach dem Einschalten

verwendet

1~50% - Der Bereich fir das Einschalten von Null
% Nicht mehr als ¥10% automatisch im W&M Versiegelungsmodus

> [Pushbutton Zero|:

0 - Deaktivieren der Drucktaste Null
1~50% - Drucktaste Nullbereich freigeben

2 Nicht mehr als ¥2% automatisch im W&M Versiegelungsmodus

2) Seite 2

> |Auto Zero Range | :

0 - Automatischen Nullabgleich deaktivieren
(1~99)x0.1d - Der Bereich fur die Aktivierung des automatischen Nullabgleichs

> |Auto Zero Speed | :

0 - Automatischen Nullabgleich deaktivieren
(1~99)x0.1d/s - Der Bereich fur die Aktivierung des automatischen Nullabgleichs, hoher
Wert, schnelle Geschwindigkeit

> [Pushbutton Tare| :

Disable - Drucktaste Tara deaktivieren
Enable - Drucktaste Tara aktivieren

3) Seite 3

> |Auto Tare Threshold:

<0.5d - Autotarieren deaktivieren
>=(0.5d - Autotarieren einschalten

> |Auto Clear Threshold:

<0.5d - Riickstellfunktion deaktivieren
>=0.5d - Rickstellfunktion aktivieren

> [Preset Tare:

<0.5d - Tara-Voreinstellung deaktivieren
>=0.5d - Tara-Voreinstellung aktivieren

Auto Zero Range

Auto zero speed
oolxmld

Pushbutton Tare

[emme ]

Auto Tare Threshold

Auto Clear Threshold

Preset Tare

11
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2) Seite 4

> |Under Zero Blank:

Under zero Blank

[Tt

0 - Deaktivieren der Leerwertprifung bei Unter Null Over Capacity Blank

(1~99)x0.1d - Aktivieren der Leerwertpriifung bei Unter Null

X0.1d
Net Sign Correction

> |Over Capacity Blank: [oisavte |

0 - Deaktivieren der Leerwertpriifung bei Uberkapazitat

(1~99)x0.1d- Der Bereich fiir die Aktivierung der Leerwertpriifung bei Uberkapazitat

> |Net Sign Correction:

Korrektur der Nettowerte
Anzeige & | Deaktivieren Aktivieren
Drucken
Bruttogewicht 100 250
Tara-Gewicht 250 100
Nettogewicht -150 150

5) Seite 5

> [Motion Checking| :

0 - Bewegungsprifung deaktivieren,

Motion Checking

E] d

Rate Unit

-S
1~9d - Bereich der Bewegungsprufungsaktivierung Rate Average ﬂ
Corsaore 1

> [Rate Uni

S - Sekunde, M - Minute, H - Stunde

> |Rate AverageOutput

Disable - Ratenberechnung deaktivieren
0.1S,0.5S8,1S8,5S,10S,30S,60S - Ratenberechnung aktivieren

6) Seite 6

> |Display Mode :
Modus 1....... Modus 8

Display Mode

Auto Print Threshold

F Key Mode

0.00 kg I
Anzeigemodus Funktion
Mode 1 Grofde Schrift: Anzeigegewicht Kleine Schrift: Bruttogewicht
Mode 2 GroRe Schrift: Gewichtsanzeige Kleine Schrift: Durchflussrate
Mode 3 GroRRe Schrift: Durchflussrate Kleine Schrift: Gewichtsanzeige
Mode 4 GrofRe Schrift: Gewichtsanzeige Kleine Schrift: Gesamtgewicht
Mode 5 GroRRe Schrift: Gewichtsanzeige Kleine Schrift: Barcode oder RFID-Nummer
Mode 6 GroRe Schrift: Gewichtsanzeige Kleine Schrift: Zielgewicht & Bruttogewicht
Mode 7 GroRRe Schrift: Gewichtsanzeige Mittlere Schrift: Zielgewicht
Mode 8 GroRe Schrift: Gewichtsanzeige Mittlere Schrift: Zielgewicht & USER _ID

12
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> |F Key Mode

Funktionstasten: Mode 1....... Mode 11

Funktions- F1 F2 F3 F3
tasten / Modi
Mode 1 P(Druck)
Mode 2 MEM P(Druck)
Festlegen des
Zielgewichts
Mode 3 MEM P(Druck)
Festlegen des PT(Tara-Voreins
Zielgewichts tellung)
Mode 4 MEM TOTAL CLR P(Druck)
Festlegen des (Kumulierter (Aktuellen Druck
Zielgewichts Druck) abbrechen)
Mode 5 MEM START EMPTY
Festlegen des (Voreingestellter | (Niederfahren)
Zielgewichts Punkt)
Mode 6 MEM BCODE P(Druck)
Festlegen des
Zielgewichts
Mode 7 MEM START EMPTY BCODE
Festlegen des (Voreingestellter | (Niederfahren)
Zielgewichts Punkt)

> |Auto Print Threshold | :

0 oder < 1d - Automatisches Drucken deaktivieren
>1d - Aktivieren Sie den automatischen Druck, wenn das angezeigte Gewicht
den Schwellenwert flir den automatischen Druck Uberschreitet, 16st die Waage
automatisch den automatischen Druck aus.

7) Seite 7

> |Auto Print Delay | :

Auto Print Delay

x0.1s

Animal Weighing Mode

e

Animal Sample Time

50 |[x0.1s

Nach der automatischen Druckauslésung wartet die Waage einige Zeit, bis das Gewicht

stabil ist, und druckt dann.

> |Animal Weighing Mode | :

Disable -Deaktivieren des Tierwagemodus
Enable - Aktivieren des Tierwagemodus

> |Animal Sample Time | :

Da das Wiegen instabil ist, sollten Sie die Probe einige Zeit aufbewahren und
sicherstellen, dass das Wiegen korrekt ist oder dem Tiergewicht sehr nahe kommt.

8) Seite 8

> |Display Hold Time | :

Nach Abschluss

des Wagens halten

Ergebnissanzeige flr einige Zeit.

Sie die

Delay Hold Time

x0.1s
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2.2.5 Zielkontrolle. (Konfiguration des Ziel-Controllers)

1) Seite 1

> [Zero Tolerance|: Zero tolerance -
0-Verbot Nulltoleranz und bei ,if* Einstellung auf>0, K
wenn das Bruttogewicht weniger als das b e s
eingestellte Gewicht der Nulltoleranzausgabe ist ng Eln

> |Latching Mode}: I/0 Enable Signa

Disable - Nicht gespeicherter Zielmodus, n |

Enable - Speicherung Zielmodus

> /O Enable Signal}:
Disable - Keine Prufung mit Aktivierungssignaleingang bei laufendem Ziel,
Enable - Uberprifung mit Aktivierungssignaleingang bei laufendem Ziel

2) Seite 2

Start Limit Wt.
> [Start Limit Wt.: 1
Fast inhibit Time
> |[Fast Inhibit Time]: 0~99 x0,1Sekunde 2 | xo01s
Wenn nach dem schnellen Befillen grofl3e Auto Spill Mode
Vibrationen vorhanden sind, kann die Fast Enable
Inhibit Time (schnelle Sendeverzdgerungszeit) n

konfiguriert werden und eine grofRe Hilfe sein.

> |Auto Spill Mode): Auto Spill Factor
Disable - Der automatische Uberlaufmodus ist EI %
ausgeschaltet, . .
Enable - Automatischer Uberlaufmodus ist Spill Drain Time
eingeschaltet 2 |xo04s
Cutput Mode
3) Seite 3

> |Auto Spill Factor:

0 - wenn der automatische Uberlaufmodus aktiviert ist, wird das Uberlaufgewicht mit einem
internen Faktor eingestellt (vollautomatischer Lernmodus)

1~100 - Wenn der automatische Uberlaufmodus aktiviert ist, wird das Uberlaufgewicht mit
dem vom Benutzer eingestellten Faktor angepasst.

> [Spill Drain Time}: 0~99 x0,1Sekunde
Wenn der automatische Uberlaufmodus aktiviert ist, ist dieser Faktor sehr wichtig. Er sollte
lang genug sein, um zu warten, bis die Waage stabil wird.

> |Output Mode}:
Unterstitzt 3 Arten von Ausgabemodus, siehe Abschnitt Voreinstellungspunkt in der

Einleitung
4) Seite 4 Start Auto Tare
eite
e ]t
Auto tare Period
> |Start AutoTare | : W [ 22 o
[ 8
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Disable - Automatisches Tarieren starten deaktivieren,

Tastentara - Drucktaste Tara wird automatisch vor dem Beflllen aktiviert
PTare - Tara-Voreinstellung wird automatisch vor Beginn der Beflllung aktiviert
Key-Zero wird automatisch geldscht, beim Starten von

> |Auto Tare Period |:
<1d: Keine Startgrenzwertprifung vor dem Beftllen
>=1d Startkontrolle aktiviert und mit Startgrenzwertpriifung vor dem Befiillen

> |[Empty Mode|:
Disable - Keine Entleerung,
Manual - Manuelle Entleerung,
Timer - Timer-Verzdgerung zum automatischen Start der Entleerung nach vollstandiger

Befillung
5) Seite 5 Delay To Start Empty
:
> |Delay to Start Empty}: 0~9999Sekunden
pr - “ .. Empty Delay
Verzogerungszeit Formular vollstandig ausfillen, um s
Entleerung zu starten
> \Empty Delay‘: 0~99Sekunden

Verzdgerungszeit nach Entleerung (Bruttogewicht liegt
unter dem Nulltoleranzgewicht)

15
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2.2.6 Serielle Schnittstelle (Konfiguration der seriellen

Schnittstelle)

1) Seite 1 (COM1)

COM 1

Assignment DERE-2
Baud Rate 1200

CmCERCa

Date and Parity | o0DD,7,1

> |Assignment |

Type RS232

Keine:
CRPT:
CPRT-C:
CRPT-1:

CRPT-1-C:

DPRT-1:

DPRT-1-C:

DPRT-2:

DPRT-2-C:

DPRT-3:

DPRT-3-C:

Record-1:
Record-2:
Record-3:
Record-4:
Modbus1:

Modbus2:
Modbus3:

Bar-Scan:
PQ20-1:
PQ20-2:
PQ20-3:
PQ20-4:
PQ20-5:
PQ20-6:
Record-5:

17 Bytes kontinuierliches Ausgangsgewicht , Siehe 4.1

18 Bytes kontinuierliches Ausgangsgewicht, mit CHK (Priifsumme),Siehe 4.1

17 Bytes kontinuierliche Ausgaberate, Siehe 4.1

18 Byte kontinuierliche Ausgaberate, mit CHK (Prifsumme)Siehe 4.1

Sollwerteingabe und 1-zeiliger Druck der Gewichtsanzeige, Siehe 4.2, 4.3

Eingabeaufforderung und 1-zeiliger Ausdruck der Gewichtsanzeige mit CHK

(Checksumme),

Siehe 4.2, 4.3

Bedarfseingabe und 1-zeiliger Druck von Bruttogewicht, Taragewicht und
Nettogewichtsausgabe,Siehe 4.2, 4.3

Bedarfseingabe und 1-zeiliger Ausdruck von Bruttogewicht, Taragewicht und
Nettogewichtsausgabe, mit CHK(Checksumme), Siehe 4.2, 4.3

Bedarfseingabe und 3-zeiliger Druck von Bruttogewicht, Taragewicht und
Nettogewichtsausgabe, Siehe 4.2, 4.3

Sollwerteingabe und 3-zeiliger Druck von Bruttogewicht, Taragewicht und
Nettogewichtsausgabe mit CHK(Prifsumme), Siehe 4.2, 4.3

Aufzeichnung des Druckformats 1,Siehe 4.3.4

Aufzeichnung des Druckformats 2, Siehe 4.3.4

Aufzeichnung des Druckformats 3, Siehe 4.3.4

Aufzeichnung des Druckformats 4, Siehe 4.3.4

Punkt-Voreinstellungsformat MODBUS-RTU-Kommunikation, siehe die
spezifische Datendefinition 4.4 Modbus-RTU1

FlieRkommaformat MODBUS-RTU-Kommunikation, siehe die
spezifische Datendefinition 4.4 Modbus-RTU2

FlieRkommaformat MODBUS-RTU-Kommunikation, siehe die
spezifische Datendefinition 4.5 Modbus-RTU3

Verbinden mit Barcode-Scannen

Barcode-Drucker Druckformat 1

Barcode-Drucker Druckformat 2

Barcode-Drucker Druckformat 3

Barcode-Drucker Druckformat 4

Barcode-Drucker Druckformat 5

Barcode-Drucker Druckformat 6

Aufzeichnung des Druckformats 5, Siehe 4.3.4

> |Baud Rate:1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200

> |Data and Parity}:

N,8,1: Keine Paritat, 8 Datenbit, 1 Stoppbit
EVEN,7,1 : Gerade Paritat, 7 Datenbit, 1 Stoppbit
OoDD,7,1: Ungerade Paritat, 7 Datenbit, 1 Stoppbit
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2) Seite2 (COM2)

" COM 2
> |Assignment |: Dasselbe bei COM1
Assi DPRT-2
> [Baud Ratel: Dasselbe bei COM1 | =it mate —

Date and Parity | 0DD,7,1

> |Data & Parity|:  Dasselbe bei COM1
Type RS485
> : RS232 oder RS485
3) Seite 3 (MODBUS-RTU-Knotenadresse) Modbus Address EI 1~255

> |[MODBUS-Address |:1~255

Wenn COM1 oder COM2 als MODBUS-RTU zugewiesen sind, ist eine MODBUS-RTU-Adresse
erforderlich.

2.2.7 E/A (E/A Optionszuweisung)

1) IN1~IN8: Unterstutzung von Zuweisungen:

Input 1 - 4 Input 5 - 8
1] Tare | 5 | Pare ||
2 ‘ Clear |D & | None |D
3 ‘ zemm 7 | Nnnem
4 | Print | [] 8 | None |
Eingabe Verfiigbar im Zielmodus
Zuweisung Beschreibung Keine Speicheru
Speicherung | ng
None Keine Anwendung V \
Tare OFF->ON Ausléser Tarieren der Waage \ \
Clear OFF->ON Ausléser Waage leeren \ \
Zero OFF->ON Ausléser Waage auf Null \ \
Print OFF->ON Ausléser Drucken V \
PTare OFF->ON  Ausléser Voreingestellte N N
Tarierung der Waage
Key Lock ON - Tastatur sperren N N
OFF - Tastatursperre aufheben
Start Fill OFF->ON Ausléser Start Befilllen \
Abort Fill OFF->ON Ausléser Abbruch Befiillen N
/0 Enable Signa. ON - I/O Einschalten Signal ON N
OFF - I/O Einschalten Signal OFF
Start Empty OFF->ON Ausléser Start Entleerung N
Adjust Ptare ON: Digitale Ptare anpassen \ \

17
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2) OUT1~0UT12: Unterstltzung von Zuweisungen:

Output 1 - 4 Input 5 - 8 Output 9 - 12
1| Motion m 5 | PTare |D 9 | None m
2 | Net ] 6 | None |[] 10 | None ||
3 | Center of Zero m 7| None m 1" ‘ None m
4| Zero Tol. oK || 8 | None |[] 12| None | ]
Ausgabe Verfugbar im Zielmodus
Zuweisung Beschreibung Keine Speicheru
Speicherung | ng
None Keine Anwendung \ \
Motion Bewegungszeichen des Waagestatus \ \
Net Netzzeichen des Waagestatus \ \
Center of Zero Zentrum des  Nullpunkts  des N N
Waagestatus
Zero Tol. OK Nulltoleranz OK v v
Fast Feed Schneller Vorschub Ausgang des N N
Ziel-Controllers
Feed Vorschub Ausgang des Ziel-Controllers N N
Running Ziel-Controller l4uft V
Out of Tol. Zielbefiillung auRerhalb der N N
Toleranzgrenze
Fill Complete Zielbeflllung abgeschlossen \
Start Empty Del. Start-Entleerungsverzdgerung N
Ausgang
Empty Entleerung Ausgabe \
Empty Complete Entleerung Vollstadndig Ausgabe \
Under Aux. Unter-Zusatzausgabe N N
Over Aux. Uber-Zusatzausgabe N N
2.2.8 SPS-Feldbus (SPS-Feldbuskonfiguration)
4 PROFIBUS-Option
> |Node Address|:1~126 _
Profibus
> : Node Address
2-W: 2-Wort-Eingang, 2-Wort-Ausgang, Integer
111~126
Datenformat
] Words
4-W : 4-Wort-Eingang, 4-Wort-Ausgang, D
Divisionsdatenformat
6-W : 6-Wort-Eingang, 6-Wort-Ausgang, FlieRkommadatenformat

Siehe 5.1
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¢ 4~20 mA Analogausgang Option
1) Seite 1 (1# Parameter Konfiguration)

> [Source |:

None Keine Ausgabe

"Disp.Wt" Gewichtsanzeige Ausgabe

"ABS DisWt" | Ausgabe der absoluten
Gewichtsanzeige

“Gross” Bruttogewichtsausgabe

“ABS Gross” | Absolute
Bruttogewichtsausgabe

“Net” Nettogewichtsausgabe

"ABS Net" Absolute
Nettogewichtsausgabe

"Rate" Ausgabe Rate

“ABS Rate” | Ausgabe der absoluten Rate

Source

4-20mA -1

[ oispan !

> :Eingabe des Gewichts- oder Ratenwertes fir den 4mA-Ausgang
> :Eingabe des Gewichts- oder Ratenwertes fir den 20mA-Ausgang

2) Seite 1 (1# Einstellung Ausgabe)

4-20mA -1 4-20mA -1
Confirm Adj
Output Adj AmA [f‘> 4mA Adj
ESC ENTER
\ 4mA |20mA | DFT | 4mA |20mA \ DFT = | ~ | = | -
4-20mA -1
Confirm Adj
SOmA 20mA Adj
ESC ENTER
[ ama [ 20ma [ FT T | v [ a] =~

Confirm Load
Default Value

ESC

=

ENTER

| 4ma | 20ma

| DFT

3) Seite 2 (2# Parameter Konfiguration)
Konfigurationen fiir den 2#-Kanal

4) Seite 2 (2# Einstellung Ausgabe)
Einstellung fiir den 2#-Kanal
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2.2.9 LAN(TCPI/IP)

IPAdd:
| 192 ] | 168] [ 001] | 200 |

Sub Mask Add:
. . . 255 || 255 || 248 || 000
1) Seite 1 (Konfiguration der IP-Adresse) G|atewlt Add | | |
> IP AddreSS:Elnstellen der IP'AdreSSC des Geréts | 192 |T168 ‘ | 000 | | 001 ‘
> [Sub Mask Address: Einstellen der
Subnetzmaskenadresse des Geréts Continous Output

> |Gateway Address: Einstellen der Demand Inputhut D

Gateway-Adresse DPRT-1 D

MODBUS-TCP Server
2) Seite2 (TCP/IP-Anwendung None |[]

> [Continuous Output
Kontinuierliche Ausgabe von Gewicht und Empfang der Aufforderung durch
TCP-Verbindung von TCP1025 Port und 2025 Port.
None: Kontinuierliche Ausgangsverbindung deaktivieren
TCP1: Kontinuierliche Ausgabe Port 1025, 17 Bytes ohne Prifung
TCP2: Kontinuierlicher Ausgang Port 1025, 18 Bytes
UDP1 : 2025 Kontinuierlicher Ausgangsport, 17 Bytes ohne Paritat
UDP2 : Kontinuierliche Ausgabe Port 2025, 18 Bytes

> |Demand Input/output:
Verbindung tUber den TCP-Port 1024 oder den UDP-Port 2024, das Gerat empfangt die
Befehlseingabe und druckt die Gewichtsdaten im entsprechenden Format,

None: Deaktivieren der Verbindung der Sollwerteingabe/Ausgabe

DPRT-1: Sollwerteingabe und 1-zeiliger Druck der Gewichtsanzeige Ausgabe,
Siehe 4.2, 4.3

DPRT-1-C: Sollwerteingabe und 1-zeiliger Druck der Gewichtsanzeige mit
CHK(Prifsumme) Siehe 4.2, 4.3

DPRT-2: Sollwerteingabe und 1-zeiliger Ausdruck von Brutto-, Tara- und
Nettogewichtsausgabe Siehe 4.2, 4.3

DPRT-2-C: Sollwerteingabe und 1-zeiliger Ausdruck von Brutto-, Tara- und
Nettogewichtsausgabe, mit CHK(Checksumme), Siehe 4.2, 4.3

DPRT-3: Sollwerteingabe und 3-zeiliger Druck von Brutto-, Tara- und
Nettogewichtsausgabe, Siehe 4.2, 4.3

DPRT-3-C: Sollwerteingabe und 3-zeiliger Druck von Brutto-, Tara- und
Nettogewichtsausgabe mit CHK(Prifsumme), Siehe 4.2,4.3

DPRT-5: Sollwerteingabe und Druckanzeige Gewicht, Datum und Uhrzeit in Zeilen
Siehe 4.3.4

> |[MODBUS-TCP Server:
Der MODBUS-TCP-Server wird Uber eine TCP-Verbindung an Port 502 untersttitzt.
Siehe 4.5 MODEBUS-TCP

None : MODBUS-TCP-Server ist deaktiviert
Division: MODBUS-TCP Server ist aktiviert und im Divisionsdatenformat
Floating: MODBUS-TCP Server ist aktiviert und im FlieRdatenformat
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2.2.10 Wartung

Scale 10

Serial Port Keypad

Display RTC

1) Scale:

> Ansicht des aktuellen A/D-Codes zur Uberpriifung der Anschlusswagezelle
I/F und der Wagezellen

> Ansicht Uberkapazitatszahler der Waage Current AD Code
und Zahler loschen Zero Point A/D Codes
800
> Taste F3|(RESET)) dricken, um den Over Capacity Counter
Zahler zu 6schen. 48892
RESET
2) EIA: 73 4 5 6 7 B
» Anzeige Status der Eingange, hell - EIN, IN.
dunkel - AUS OOOOOOOO

2 3 456 7 8
» Ausgang steuern, Taste drucken: 1 bis 9 OUT: OOOOOOOO

und F2(10), F3(11), F4(12) zur 10 1
Steuerung des Ausgangs ON/OFF OUT: Q Q O Q

12

3) RTC: Datum & Uhrzeit anzeigen und andern

X Die Zeit ist im 24-Stunden-Format ein Tag

Time: 21:21:51 23 |:|59 | :|59 | (24h)
Date:
{Djﬂ?‘() 19-07-16 19 (-({07 | -|16 | (D-M-Y)

Change Save
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2.2.11 Gesamt (Waage Druck Gesamt & Befullen Gesamt)

> [Total Mode |: TotalMode | Disable
Disable
Disable : Gesamtfunktionalitat ist deaktiviert
Print : Zwischensumme beim Ausdrucken des Gewichts Tot.Count 000000
bilden '

Befiillen : Bei der Zielkontrolle der vollstandigen Beflllung Tot Wt. 0.00

Zwischensumme bilden Clear

> [Tot. Count |:
Gesamtzahler anzeigen, kann nur geléscht werden durch Zugriff zu/Clear

> [Tot. Wt. |
Gesamtgewicht anzeigen, kann nur geléscht werden durch Zugriff auf [Clear]

Im Folgenden finden Sie zwei Moglichkeiten zum Loéschen von
Gesamtzahler und Gesamtgewicht:

» Zugriff auf die Taste ,Clear” im Setup
> Zugriff auf Modbus-RTU-, Modbus-TCP- und
PROFIBUS-DP-Kommunikationsbefehle

2.3 Anweisungen zur Bedienung der Funktionstasten

>

Funktionstaste MEM

Eingabe / Anzeige der Voreinstellung Zielwert, Nulltoleranz und Schwellenwert der
Zusatzausgabe

Funktionstaste START

Start der Voreinstellungskontrolle mit Speicherung. Er existiert nur, wenn die
Voreinstellungsspeicher-Funktion erlaubt ist

Funktionstaste EMPTY

Starten Sie die Voreinstellung Entleerungskontrolle, nur wenn die Voreinstellung
Entleerungsfunktion auf manuelle Entleerung oder automatische Entleerung eingestellt ist.
Funktionstaste STOP

Stoppen Sie die Voreinstellungskontrolle mit Speicherung, und speichern Sie nur, wenn die
Voreinstellung in Betrieb besteht.

Funktionstaste PT

Digitales Glatten: Wenn das voreingestellte Taragewicht groRer als 0,5d ist, kann das
digitale Glatten Uber Pt durchgeflhrt werden.

Funktionstaste P

Drucktaste der Tastatur. Wenn der serielle Anschluss oder der Ethernet-Anschluss fiir die
Befehlsausgabe oder die Ausgabe in anderen Druckformaten konfiguriert ist, kann er tber
die Taste p ausgedruckt werden.

Funktionstaste TOTAL

Kumulativer Druck. Wenn der serielle Anschluss oder der Ethernet-Anschluss als
Befehlsausgabe oder Ausgabe in anderen Druckformaten konfiguriert ist, kann er mit der
Taste M gedruckt werden.

Funktionstaste BCODE

Die Barcode-ID kann Uber diese Funktionstaste bearbeitet werden.

Funktionstaste TABLE

Mit dieser Funktionstaste kdnnen Sie Informationen zum Etikettendruck bearbeiten:
Produktnummer, Produktcharge, Schicht und Bediener
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Kapitel 3.0 Ziel-Controller

3.1 Speicheraktiviertes Ziel

> EI/A-Freigabesignal-Prufung:
Wenn| /O Enable Signal| als Aktiviert konfiguriert ist, kann das Ziel nur gestartet werden,
wenn einer der Eingange als "I/O Enable Signal™ konfiguriert und der Eingang auf ON
eingestellt ist.
> Start der Grenzwertprufung:
Wenn| Start Limit Wt kleiner als eine Skalenteilung betragt, ist die
Startgrenzwertprifung deaktiviert, oder sie wird aktiviert, und der Ziel-Controller kann
nur gestartet werden, wenn das aktuelle Bruttogewicht nicht unter dem Startgrenzwert
liegt.
» Automatisches Tarieren starten:
Wenn [Start Auto Tare| aktiviert ist (konfiguriert als Key-Tare oder PTare), tariert der
Ziel-Controller zuerst die Waage und beginnt dann mit dem Befllen.
> Befillen & Ausgange
Es stehen zwei Flllstufen zur Verfigung: Schnellfillung und Feinflllung,
WennlFine Weightweniger als eine Skalenteilung (1d) betragt, ist die Schnellabfiillung
nicht verfuigbar, sondern nur die Feinabflllung. Es stehen drei Ausgabemodi zur
Verfligung, siehe folgende Tabelle
Fast Fast->Slow Switching Low speed
Ft+Fd : Fd | Schnelle (Ft), | Nein Langsame (Fd)
langsame (Fd) Ausgabe giltig
Ausgaben gultig
Ft: Fd Schnelle (Ft) Ausgabe | Nein Langsame (Fd)
gultig Ausgabe gliltig
Ft: Ft+Fd | Schnelle (Ft) Ausgabe | Nein Schnelle (Ft),
gultig langsame (Fd)
Ausgaben gilltig
Ft: nc Schnelle (Ft), | Schnelle (Ft), langsame | Langsame (Fd)
langsame (Fd) | (Fd)  Ausgéange sind | Ausgabe giiltig
Ausgaben giiltig geschlossen 0,5
Sekunden

> Automatischer Uberlauf

Wenn |Auto Spill Mode| aktiviert ist, wird das Uberlaufgewicht nach Beendigung des
Flllvorgangs automatisch angepasst. Wenn der Benutzer ein hochprazises
Flllergebnis erzielen méchte, ist die automatische Uberlauffunktion sehr niitzlich und
notwendig.
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» Prufung auf Toleranziuberschreitung:

Wenn eine Toleranzpriifung erforderlich ist, sollten Low Tolerance Weight und Up
Tolerance Weight konfiguriert werden.

AuBerhalb der Toleranz AUS:
Zielgewicht - Niedrige-Toleranz-Gewicht<Gewichtsanzeige nach
Befiillung<Zielgewicht + Hohe-Toleranz-Gewicht

AuBerhalb der Toleranz EIN:

Gewichtsanzeige nach Befiillung<Zielgewicht - Niedrige-Toleranz-Gewicht
oder

Gewichtsanzeige nach Befiillung >Zielgewicht +Hohe-Toleranz-Gewicht

> Entleerung

Zwei Entleerungsmodi: manuelle Entleerung und automatische Entleerung mit
Timer werden unterstitzt.

Delay Start Empty| sollte in der automatischen Entleerung mit Timer (Timer Automatic
Empty) konfiguriert werden.

Der Entleerungsausgang wird erst ausgeschaltet, wenn das Bruttogewicht unter die
Nulltoleranz und die Verzégerung fillt. Delay-to-Empty|

» Volistandige Befillung und volistandige Entleerung

® Filling Complete : Wird nach Abschluss der Feinabfillung und der
Toleranzprifung eingeschaltet und erst beim nachsten Start des
Ziel-Controllers zurlickgesetzt.

® Empty Complete: Es wird nach der Verzégerung eingeschaltet sein.
IDelay-to-Empty|Sie wird erst wieder zuriickgesetzt, wenn der Ziel-Controller
gestartet wird oder die Entleerung erneut beginnt.
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Um—i Start Empty«

._.o_*qm:om. Checking.

Dragege = " """ " I
Fine _umy'/ " "
||||| T R —
1"’[’ 1
FastFeed- e
| 1
Auto Tare- I [
IIIIIIIIIIIIIIHII 4'-
Start Limit Checking. " — "
Weight-
¢ BE
a o=
©q
S

Enable (IN)-

Start Fill (IN).

Fast Feed (OUT)-

Fine Feed (OUT)-

Fill Complete (OUT)~
Out of Tolerance (OUT)+

Start Empty (OUT)«

Empty (OUT)-
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3.2 Nicht gespeichertes Ziel

Die Voreinstellung kann ohne Speichermodus funktionieren, wenn die Voreinstellung kein
Steuersignal auslost, aufder im Voreinstellungsmenl Konfigurationsmodus. Es lauft und muss
nicht mehr den Schwellenwertvergleich und die automatische Tarierung starten.

2% Schnell, wenn das Material immer nur schnell ist (Ft) hat einen Ausgang

% Wenn das Material immer langsam bis nur schnell (Fd) ist, hat einen Ausgang

X Schnell- und Vorschubausgange sind im Setup-Modus zwangsweise
ausgeschaltet (Eingabe im Konfigurationsmenii)

3.3 Hilfskomparator

Er unterstitzt zwei unabhangige Komparatoren:

00 Oberer Grenzwertkomparator, Bruttostrom grélRer oder gleich dem eingestellten oberen
Grenzwert, Ausgangsleitung

0 Grenzwertkomparator, Bruttostrom kleiner als der eingestellte Grenzwert, Ausgangsleitung
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Kapitél 4.0 Anwendung der seriellen
Schnittstelle

4.1 Kontinuierliche Ausgabe

COM1, COM2 und Ethernet unterstiitzen kontinuierliche Ausgabe, COM1 und COM2
Empfehlungen formuliert fir nicht weniger als 9600, sonst werden die Echtzeit-Daten der Waage
beeintrachtigt.

Ethernet TCP Dauerausgang Port 1025, UDP Port 2025 Dauerausgang

17-Byte Kontinuierlicher Ausgang "CPRT"&"CPRT-1"

Byte 1 2 13 (415 6 |7 8 9 10 |11 |12 |13 |14 |15 |16 | 17
Daten | S S|S|S|wW W|W |W | W W |T T T T T T CR
T T|T|T]O0 112 3 4 5 W W |W W3|W |W
X A|B |C 0 1 2 4 5
Des.
A B- Status C - Gewichtsanzeige D - Taragewicht E
18-Byte Kontinuierlicher Ausgang "CPRT-C" & "CPRT-1-C"
Byte 112 {3 |4 |5 |6 |7 |8 |9 10 |11 (12 |13 (14 |15 |16 |17 |18
Daten |S |[S |[S [ S I W|IW|W| W|W|W |T T T T T T CR | CH
T|IT|T|TJ]0 (1|2 |3 |4 |5 w W W W3|W |W K
X|A|B |C 0 1 2 4 5
Des.
A | B- Status C - Gewichtsanzeige D - Taragewicht E F

Beschreibung:
A - STX (ASCII 0x02) Startet das Prufzeichen.
STA, STB, STC - Statusworter, siehe Tabelle B - Status auf der nachsten Seite.

C - Gewichtsanzeige. Entweder Brutto- oder Nettogewicht fur "CPRT" & "CPRT-C", Rate fiur
"CPRT-1" & "CPRT-1-C", sechs Ziffern, kein Dezimalpunkt oder Vorzeichen, unbedeutende
fihrende Nullen werden durch Leerzeichen ersetzt, Vorzeichen und Dezimalpunktposition sind
Tabelle B zu entnehmen.

D - Taragewicht, sechs Stellen der Taragewichtsdaten, kein Dezimalpunkt im Feld, siehe Tabelle
B, um die Position des Dezimalpunkts zu ermitteln.

E - CR (ASCII 0x0D), ASCII Zeilenumbruchzeichen.
F - CHK (Prifsumme). Die Prifsumme wird verwendet, um Fehler in den Ubertragenen Daten zu
erkennen. Die Prifsumme ist definiert als das 2er-Komplement der sieben niederwertigen Bits

der bindren Summe aller Zeichen vor dem Prifsummenzeichen, einschliellich der Zeichen STX
und CR.
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Tabelle B - Status

Bit 0~2 Dezimale Position Bit 0,1,2 Dezimale Position
2|1 0 2|1 0
0 0 0 | XXXX00 1 0 | 0| XXXX. XX
0 0 1 | XXXXX0 1 0 | 1 | XXX. XXX
0 1 0 | XXXXXX 1 1 0 | XX. XXXX
0 1 1 | XXXXX. X 1 1 1 | X. XXXXX
STA Bit3,4
4 3 SchrittgroBRenfaktor
0 1 X1
1 0 X2
1 1 X5
Bit-5 Immer 1
Bit-6 Immer 0
Bit-7 EVEN/ODD Paritatsbits
Bit-0 0 - Brutto-Modus, 1- Netto-Modus
Bit-1 0 - Positive Gewichtsanzeige, 1 - Negative Gewichtsanzeige
Bit-2 1 - Unter Null oder Uber Kapazitat
STB Bit-3 0 - Stabilitat, 1 - Bewegung
Bit-4 0-X10AUS, 1-X10EIN
Bit-5 1- In Nulltoleranz
Bit-6 Immer 1
Bit-7 EVEN/ODD Paritatsbits
Bit-0 0 - Schnell AUS, 1 - Schnell EIN
Bit-1 0 - Vorschub AUS 1 - Vorschub EIN
Bit-2 0 - AuRerhalb der Toleranz AUS, 1 - Aulderhalb der Toleranz EIN
Bit-3 0 - Unter-Zusatz AUS, 1 - Unter-Zusatz EIN
STC Bit-4 0 - Uber-Zusatz AUS, 1 - Uber-Zusatz EIN
Bit-5 0 - Entleerung AUS, 1- Entleerung EIN
Bit-6 Immer 1
Bit-7 EVEN/ODD Paritatsbits

4.2 Sollwerteingabe

COM1,

COM2

und Ethernet-Unterstiitzung auch die Befehlseingabe / Ausgabe,

Ethernet-Befehlseingabe / Ausgabe TCP-Port 1024, UDP-Port 2024, Ethernet arbeitet im
kontinuierlichen Ausgabemodus unterstitzt auch die folgende Befehlseingabe

Sollwert Eingabe/Ausgabe

Aufforderung Beschreibung Antwort
C Skala l6schen Keine
T Druckknopf Tarierung der Waage Keine
D Voreinstellung Tarierung der Waage Keine
P Drucken Siehe Druckausgabe 4.3
V4 Waage auf Null Keine
S Befillung sterten Keine
A Abbruch (Stop) Ziel-Controller Keine
E Entleerung starten Keine
M Gesamtgewicht drucken Keine
K Anzeige OK, Druckzeichen I6schen Keine
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4.3 Druckausgabe

4.3.1 DPRT-1 (1-zeilige Druckausgabe der Gewichtsanzeige)

DPRT-1-C (mit Priifsumme)

Zeich 1 2~9 10 11~12 13 14 15 16 17
en

Daten STX DWT SP kg SP G/N | CR CHK LF

DPRT-1 (keine Prifsumme)

Zeich 1~8 9 10~M1 12 13 14 15
en

Daten DWT SP kg SP G/N CR LF

4.3.2 DPRT-2 (1-Zeilen-Druck flr Brutto-, Tara- und Nettogewicht Ausgabe)

DPRINT-2-C (mit Priiffsumme)
Zeich 1 2~9 10 11~12 13 14 15 16~23 24
en
Daten STX GWT SP kg SP G SP TWT SP
Zeich | 25~26 27 28 29 30~37 38 39~40 41
en
Daten kg SP T SP NWT SP kg SP
Zeich | 42~44 45 46 47
en
Daten NET CR CHK LF
DPRINT-2(Nicht-Priifsumme)
Zeic 1~8 9 10 ~ 11 12 13 14 15~22 23 24~25
hen
Date GWT SP kg SP G SP TWT SP kg
n
Zeic 26 27 28 29~36 37 38~39 40 41~43
hen
Date SP T SP NWT SP kg SP NET
n
Zeic 44 45
hen
Date CR LF
n
4.3.3 DPRT-3 (3-Zeilen-Ausdruck fur Brutto-, Tara- und Nettogewicht Ausgang)
DPRT-3-C (mit Priifsumme)
Zeich 1 2~9 10 11~12 13 14 15 16 | 17 18
en
Daten STX GWT SP kg SP G SP CR | CHK LF
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Zeich | 19~26 27 28~29 30 31 32 33 34
en
Daten | TWT SP kg SP T CR | CHK | LF
Zeich | 35~42 43 44~45 46 47~49 | 50 51 52
en
Daten | NWT SP kg SP NET CR | CHK | LF
DPRT-3 (Nicht-Priifsumme)
Zeiche 1~8 9 10~ 11 12 13 14 15 16
n
Daten GWT SP kg SP G SP | CR LF
Zeiche | 17~24 25 26~27 28 29 30 31
n
Daten TWT SP kg SP T CR LF
Zeiche | 32~39 40 41~42 43 44~46 | 47 48
n
Daten NWT SP kg SP NET CR LF X

STX- Start der Textzeichen (ASCII 0x02)

SP - (space) Leerzeichen (ASCII 0x20)

kg - Zwei Bytes fur Einheiten: "kg",' @', "Ib"

G/N 'G' - Brutto-Modus, 'N'- Netto-Modus

G 'G": Zeichen fur Bruttogewicht.

N 'N'": Zeichen fur Nettogewicht

NET "NET“:Zeichen fir Nettogewicht

CR - (Carriage Return) ASCII Zeilenumbruchzeichen (ASCII 0x0D)

CHK - CHK (Checksum). Prifsumme wird verwendet, um Fehler in den Ubertragenen
Daten zu erkennen. Prifsumme ist definiert als das 2er-Komplement der sieben
niederwertigen Bits der bindren Summe aller Zeichen, die dem
Prifsummenzeichen vorausgehen, einschliel3lich der Zeichen STX und CR

LF - Line Feeder/Zuleitung (ASCII 0x0A)

DWT - Acht Bytes Gewichtsanzeige, nach rechts und , Unwichtige fuhrende Nullen
werden durch Leerzeichen ersetzt (ASCII 0x20)

GWT - Acht Bytes Bruttogewicht, nach rechts und , Unwichtige fuhrende Nullen werden
durch Leerzeichen ersetzt (ASCII 0x20)

TWT - Acht Bytes Taragewicht, nach rechts und , Unwichtige fiilhrende Nullen werden
durch Leerzeichen ersetzt (ASCII 0x20)

NWT - Acht Bytes Nettogewicht, nach rechts und , Unwichtige fihrende Nullen werden

durch Leerzeichen ersetzt (ASCII 0x20)
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4.3.4 DPRT-5

(Zeilen zum Drucken der Gewichtsanzeige und Datum, Uhrzeit)

Record-1

POUND LISTE
ID 001
Datum 2014/01/01

08:10:05 000110,5 kg
08:15:16 0002 10,3 kg
08:16:18 0003 9,4 kg

TCNT 3
TWGT 30,2 kg

Zeit Nr. Nettogewicht

Record-2 Record-3
POUND LISTE POUND LISTE
ID 001 ID 001
Datum 2014/01/01 Datum 2014/01/01
Zeit Nr.Brutto Tara Netto Einheit Zeit 08:10:05
Nr. 0001
08:10:05 0001 20,5 10,0 10,5 kg Brutto 11,6 kg
08:15:16 0002 15,3 5,0 10,3 kg Tara 1,1 kg
08:16:18 0003 10,9 1,5 9,4 kg Netto 10,5 kg
POUND LISTE
TCNT3 ID 001
NWGT 30,2 kg Datum 2014/01/01
Zeit 08:15:13
Nr. 0002
Brutto 11,2 kg
Tara 1,1 kg
Netto 10,1 kg
TCNT 2
NWGT 20.6kg
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4.4 MODBUS (MODBUS-RTU, MODBUS-TCP)

4.4 .1 Serieller MODBUS-RTU

COM1 / COM2 unterstltzt das MODBUS-RTU-Protokoll, iber MODBUS-RTU kann der Host
die folgenden Funktionen ausfihren:

Unterstitzt die Befehle 03, 06, 16, unterstiitzt nicht die Bit-Operation, der Befehl 16 gilt nur
fur 32 Ziffern (d.h. unterstitzt nur Doppelwort-Variablen)

32-Bit-Ganzzahl- und 32-Bit-Gleitkomma-Dekodierungsreihenfolge wie folgt: 3412
Lesegerat zeigt Gewicht, Tara und Instrumentenstatus an

Einstellung des voreingestellten Zielwerts und Konfiguration der Parameter des
Voreinstellungsmodus

Fernsteuerung Waage

MODBUS maximale Abtastfrequenz von 50Hz, 50Hz laufen niedriger als wahrend der
Konfiguration empfohlen wird, ein Minimum von 20ms Latenz Kommunikationsbaudrate
muss uber 9600 sein, COoM1 / COM2 Unterstiitzung Baudrate:
9600,19200,38400,57600,115200 (RS485-Modus wird nicht unterstitzt). Unterstitzung von
bis zu 255 Knoten.

120 ohm termina
resistance

4 4.2 Ethernet MODBUS-TCP

Ethernet-Port unterstitzt MODBUS-TCP Server, der Port ist auf 502 festgelegt, der Host
kann die folgenden Funktionen erreichen:

Unterstitzt die Befehle 03, 06, 16, unterstiitzt nicht die Bit-Operation, der Befehl 16 ist nur
fur 32-Bit gultig

32-Bit-Ganzzahl- und 32-Bit-Gleitkomma-Dekodierungsreihenfolge wie folgt: 3412

Die Befehle 03, 06, 16 unterstltzen den Bitbetrieb nicht.

Lesegerat zeigt Gewicht, Tara und Instrumentenstatus an

Einstellung des voreingestellten Zielwerts und Konfiguration der Parameter des
Voreinstellungsmodus

Fernsteuerung Waage

MODBUS-TCP Server Abtastfrequenz von bis zu 50Hz, 50Hz laufen niedriger als bei der

Konfiguration empfohlen wird, ist es empfehlenswert, die entsprechende Time-out von der
Station mehr als 10ms setzen
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A
<

Modbus TCP
Switch

Modbus TCP—I l— Modbus TCP
I- Modbus TCP I

Modbus TCP Modbus TCP

——

5

MODBUS-RTU

Register Beschreibung Betrieb

40001 Gewichtsanzeige in Division (1) R

40002 Taragewicht in Division (1) R

1 - Im Zentrum des Nullpunkts

0 - Brutto-Modus 1 - Netto-Modus
0 - Stabilitat, 1 - Bewegung

1- Uberkapazitat

1- Unter Null R

1 - Null beim Einschalten OK
1 - Gewichtsdaten OK(2)

0 - Nicht im Setup-Modus, 1 - Im Setup-Modus

~15 Status der Kalibrierung

255 - Kalibrierung fehigeschlagen 100 - Kalibrierung
Bewegung

9..1 - Kalibrierung l8uft O - Kalibrierung OK

40003

O|N| OO~ W N | O

In Nulltoleranz 0 - AUS, 1- EIN

Fast (Schnell): 0 - AUS, 1-EIN
Feed (Vorschub): 0 -AUS 1 - EIN
Running (Lauf): 0 - AUS, 1-EIN R

Out of tolerance (AuRerhalb der Toleranz): 0 - AUS,
1-EIN

Fill Complete (Beflllung vollstéandig): 0 - AUS, 1 -
EIN

Unter-Zusatz: 0 - AUS, 1 - EIN

Uber-Zusatz: 0 - AUS, 1 -EIN
Empty (Entleerung): 0 - AUS, 1 -EIN

40004

Al WN| ~| O

(é1

©| 0| N| O

Delay to start (Verzdgerung bis zum Start) : 0 - AUS,
1-EIN
10~14 Reserviert

15 0 - Tastatursperre autheben, 1 - Tastatursperre
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0~7 IN1 ~IN8: 0-AUS, 1-EIN
40005 8~15 OUT1 ~0UT8: 0-AUS,1-EIN R
Nachste Seite
MODBUS-RTU
Register Beschreibung Betrieb
0 0-> 1 Ausldser Waage Neustart Skalenblock
1 0-> 1 Ausldser Drucktaste Null
2 0-> 1 Ausldser Drucktaste Tara
3 0-> 1 Ausldser Drucktaste Loschen
4 0-> 1 Ausldser Druck
5 0-> 1 Ausldser Voreinstellung Tara
40006 6 1 - Tastatur sperren, 0 - Tastatur entsperren R/W
7 1: I6schen 40004,10, Zeichen Instrumentenanzeige
OK
8 0> 1 Ausléser Start Ziel-Controller
9 0-> 1 Ausléser Abbruch (Stop) Ziel-Controller
10 0-> 1 Ausldser Entleerung
1" 1:l6schen 40008.10, Instrumentenanzeige ERR
Zeichen
12 0-> 1 Ausldser Nullpunkt-Kalibrierung
13 0> 1 Ausléser Mittelpunkt-Kalibrierung
14 0-> 1 Ausléser Endpunkt-Kalibrierung
15 0> 1 Ausloser Waage Neustart Alle
40007 Zielgewicht in Division (1) R/W
40008 Feingewicht in Division (1) R/W
40009 Uberlaufgewicht in Division (1) R/W
40010 Unter-Toleranz-Gewicht in Division (1) R/W
40011 Uber-Toleranz-Gewicht in Division (1) R/W
40012 Startlimit in Division (1) R/W
40013 Nulltoleranz in Division (1) R/W
40014 Unter-Zusatzgewichtsgrenze in Division (1) R/W
40015 Uber-Zusatzgewichtsgrenze in Division (1) R/W
40016 Automatischer Uberlaufmodus R/W
40017 Automatischer Uberlauffaktor R/W
40018 Abflielzeit R/W
40019 Autotarieren-Modus starten R/W
40020 Entleerungsmodus R/W
40021 Verzogerung beim Entleerungsstart R/W
40022 Verzogerung bis zur Entleerung R/W
40023 Kapazitat R/W
40024 SchrittgréRe R/W
40025 Kalibrierungsmodus R/W
40026 Mittelpunkt Kalibrierungsgewicht R/W
40027 Endpunkt Kalibrierungsgewicht R/W
40028/29 Gesamtzahler (132) (3) R/W
40030/31 Gesamtgewicht in Division (132) (3) R/W
40032 Automatische Tarazeit fur Voreinstellungspunkt R/W
40033 Filterungsmodus (0 ~ 9) R/W
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Beschreibung MODBUS-RTU1
(1)

SchrittgroBe = 0,2
MB-RTU-Host Gewicht Hostdaten lesen Hostdaten
schreiben
Gewichtsanzeige lesen 300,4 300,4/0,2=1502
Zielgewicht lesen 100,8 100,8/0,2=504
Zielgewicht schreiben 100,8 100,8/0,2=504

Nur 40001 (Untergrad der Gewichtsanzeige) ist eine 16-Bit-Ganzzahl mit Vorzeichen, die
anderen sind 16-Bit-Ganzzahlen ohne Vorzeichen.

(2) - wenn das Booten im Konfigurationsmenti die Null nicht erreicht, ist im Uberspannungs- oder
Uberlastzustand, dann sind Gewichtsdaten ungiiltig.

Wenn 40001 gleich O ist, muss der Host dieses Bit erkennen, um sicherzustellen, dass das
System sicher und zuverlassig ist.

2% Nach der Einstellung eines neuen Host-Divisionswerts tiber MODBUS muss der Wert 40006
Uberschritten werden Bit15 Bit0 oder Neustart nach Gultigwerden auslésen.

(3) - 40028/29 (kumulative Zahl) und 40031/32 (kumulatives Gewicht des Sub-degree) sind 32
Integer ohne Vorzeichen,

Die kumulierte Frequenz und das kumulierte Gewicht der Divisionen kénnen nur durch den
Befehl 0x10 auf 0 gesetzt werden, um den kumulierten Datensatz Glber MODBUS zu I6schen.

(4) - Lesen der gesamten Paketdaten iiber MODBUS-Befehl S7-200 SPS liest 32 Worte Daten

MBUS_MSG
Byte Daten(He | Beschreibung 2
X)
1 01 Slave-Adresse First
(Indikator-Knotenadresse)
2 03 MODBUS Lesebefenhl 145lave DonefRead 48 TDone
3 00 Startadresse lesen High-Byte O RW EnorFMBUS_Read 4_~
4 00 Startadresse lesen Low-Byte 41:||:||;!-_..Add,
5 00 Bytezahler lesen High-Byte ] g‘:‘t‘:;“
6 20 Bytezahler lesen Low-Byte -
7 CRC-Prifung High-Byte
8 CRC-Prifung Low-Byte

(5)- MODBUS-Sendebefehl zur Abfrage der Waagentara

40006.2 Wert von Null auf 1, ansteigend entlang des Auslosers ,peeled”. Mittels MODBUS 06 40006
Schreibbefehl, andern Sie den ,40006.2“ von 0 auf 1. Zum Beispiel: zuerst ,0“ eingeben, 50ms warten, dann
2-40006 eingeben, dann 50ms warten, dann wieder ,0“ eingeben, wenn vorne die Null steht, kbnnen Sie direkt
,2" schreiben.

Byte Daten(He | Beschreibung MBUS_MSG
X) EN
1 01 Slave-Adresse
(Indikator-Knotenadresse) ‘
2 06 MODBUS-Schreibbefehl e
3 00 SR:hg|,|:itl)e er?ld resse ngh-Byte 14Slave Done\Writed,_TotatB %~
4 06 Registeradresse Low-Byte ik Encel MEUS ¥t A&
: 40006 {Addr
schreiben o [
5 00 Wert High-Byte schrglben 84004 D atapt
6 02 Wert Low-Byte schreiben
7 CRC-Prifung High-Byte
8 CRC-Prifung Low-Byte
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(6)- MODBUS-Befehl fiir die 2-Punkt-Kalibrierung
1) Schreiben : 40023 (Kapazitat), 40024 (SchrittgrofRe), 40025(Kalibrierungsmodus): 0),
40027 (Endpunkt-Kalibrierungsgewicht)
2) Nullpunkt-Kalibrierung:
» Stellen Sie sicher, dass die Waage leer ist
» Schreiben 40006.12: 0 eingeben, 50ms warten, 1 eingeben: dieses Bit [&sst
die Flanke des Ausldsers fiir die Nullpunkt-Kalibrierung steigen.

3) Endpunkt-Kalibrierung:
» Testgewicht hinzufligen, sollte dasselbe sein wie 40027
» Schreiben 40006.14, 0 eingeben, 50ms warten, 1 eingeben: dieses Bit
Iasst die Flanke des Ausldsers fur die Endpunkt-Kalibrierung steigen.

4.4.3 MODBUS-RTU2/MB-TCP2

MODBUS-RTU2 / MB-TCP2 - Float

Register Beschreibung Betrieb

40001/2 Gewichtsanzeige in Float-Decodierreihenfolge: 3412 R

40003/4 Bruttogewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R

40005/6 Durchflussgewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R

1 - Im Zentrum des Nullpunkts

0 - Brutto-Modus 1 - Netto-Modus

0 - Stabilitat, 1 - Bewegung

1- Uberkapazitat

1- Unter Null

1 - Null beim Einschalten OK

1 - Gewichtsdaten OK(1)

0 - Nicht im Setup-Modus, 1 - Im Setup-Modus

~15 Status der Kalibrierung: 255 - Kalibrierung

fehlgeschlagen / 100 - Kalibrierung Bewegung / 9..1 -
Kalibrierung lauft / 0 - Kalibrierung OK

40007

ONO|O|A| W N~ O

In Nulltoleranz 0 - AUS, 1- EIN

Fast (Schnell): 0 - AUS, 1-EIN

Feed (Vorschub): 0 - AUS 1 - EIN

Running (Lauf): 0 - AUS, 1-EIN
Aulierhalb der Toleranz: 0 - AUS, 1 -EIN

Befiillung vollstandig: 0 - AUS, 1 -EIN
Unter-Zusatz: 0 - AUS, 1 - EIN R

Uber-Zusatz: 0 - AUS, 1-EIN

Empty (Entleerung): 0 - AUS, 1-EIN
Verzbgerung bis zum Start: 0 - AUS, 1-EIN
10 1- Drucken

11~14 Reserviert

15 0 - Tastatursperre auftheben, 1 - Tastatursperre

40008

OO N OO~ WIN| = O

40009 0~7 INT ~ IN8: 0 - AUS, 1 - EIN R
8~15 | OUT1 ~OUT8: 0-AUS,1-EIN

Nachste Seite
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MODBUS-RTU2- Float

Register Beschreibung Betrieb

0 0-> 1 Ausldser Waage Neustart Skalenblock

1 0-> 1 Ausléser Drucktaste Null

2 0-> 1 Ausléser Drucktaste Tara

3 0-> 1 Ausléser Drucktaste Lschen

4 0-> 1 Ausléser Druck

5 0-> 1 Ausldser Voreinstellung Tara

6 1 - Tastatur sperren, 0 - Tastatur entsperren

7 1:16schen 40008.10, Zeichen Instrumentenanzeige

8 0-> 1 Ausléser Start Ziel-Controller R/W

40010 9 0-> 1 Ausléser Abbruch (Stop) Ziel-Controller

10 0-> 1 Ausldser Entleerung

1 1:16schen 40008.10, Instrumentenanzeige ERR

12 0> 1 Ausloser Nullpunkt-Kalibrierung

13 0-> 1 Ausléser Mittelpunkt-Kalibrierung

14 0-> 1 Ausléser Endpunkt-Kalibrierung

15 0-> 1 Ausléser Waage Neustart Alle
40011/12 Zielgewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40013/14 Feingewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40015/16 Uberlaufgewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40017/18 Niedrige-Toleranz-Gewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40019/20 Aufwérts-Toleranz Gewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40021/22 Startlimit im Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40023/24 Nulltoleranz in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40025/26 Unter-Zusatzgewichtsgrenze in der FlieRdekoderreihenfolge: R/W
40027/28 f'JE)‘e?-Zusatzgewichtsgrenze in der FlieRdekoderreihenfolge: R/W
40029/30 gels;mtzéhler (132) (2) Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40031/32 | Gesamtgewicht in Float (2) Dekodierreihenfolge: 3412 RW

40033 Benutzerdefinierte ID R/W

MODBUS RTU2 Beschreibung

@)-wenn das Booten im Konfigurationsmenii die Null nicht erreicht, ist im Uberspannungs- oder
Uberlastzustand, dann sind Gewichtsdaten ungdiltig.

Wenn 40001 gleich 0 ist, muss der Host dieses Bit erkennen, um sicherzustellen, dass das
System sicher und zuverlassig ist.

(2)- 40029/30 (kumulative Nummer) und40031/32(kumulatives Gewicht) kdnnen nur mit dem Befehl
0x10 auf 0 gesetzt werden, um den kumulativen Datensatz iber MODBUS zu I6schen.
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MODBUS-RTU3 / MB-TCP3 - Float

Register

Beschreibung

Betrieb

40001/2

Gewichtsanzeige in Float-Decodierreihenfolge: 3412

R

40003/4

Bruttogewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412

R

40005/6

Durchflussgewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412

R

40007

1 - Im Zentrum des Nullpunkts

0 - Brutto-Modus 1 - Netto-Modus

0 - Stabilitat, 1 - Bewegung

1- Uberkapazitat

1- Unter Null

1 - Null beim Einschalten OK

1 - Gewichtsdaten OK(1)

0 - Nicht im Setup-Modus, 1 - Im Setup-Modus

O NO|O|R| W N | O

~15 Status der Kalibrierung: 255 - Kalibrierung
fehlgeschlagen / 100 - Kalibrierung Bewegung /
9..1 - Kalibrierung lauft / 0 - Kalibrierung OK

40008

In Nulltoleranz 0 - AUS, 1- EIN

Fast (Schnell): 0 - AUS, 1-EIN

Feed (Vorschub): 0 - AUS 1 - EIN

Running (Lauf): 0 - AUS, 1-EIN

AulRerhalb der Toleranz: 0 - AUS, 1 -EIN

Beflllung vollstandig: 0 - AUS, 1 - EIN

Unter-Zusatz: 0 - AUS, 1 - EIN

Uber-Zusatz: 0 - AUS, 1 -EIN

| N~ WIN|—~| O

Empty (Entleerung): 0 - AUS, 1-EIN

©

Verzbgerung bis zum Start: 0 - AUS, 1-EIN

N
o

Print Flag (Druckzeichen): 0-AUS, 1-EIN

11~14 Reserviert

N
(&)

0 - Tastatursperre aufheben, 1 - Tastatursperre

40009

o
1
~

IN1T ~IN8: 0 -AUS, 1-EIN

1
N
()]

OUT1~0UT8: 0-AUS,1-EIN

R/W

40010

0-> 1 Ausléser Waage Neustart Skalenblock

0-> 1 Ausloser Drucktaste Null

0-> 1 Ausloser Drucktaste Tara

0-> 1 Ausloser Drucktaste Loschen

0-> 1 Ausloser Druck

0-> 1 Ausldser Voreinstellung Tara

Ol | W N | O|0

1 - Tastatur sperren, 0 - Tastatur entsperren

1:16schen 40008.10, Zeichen Instrumentenanzeige
OK

8 0-> 1 Ausloser Start Ziel-Controller

9 0> 1 Ausléser Abbruch (Stop) Ziel-Controller

10 0-> 1 Ausldser Entleerung

1:16schen 40008.10, Instrumentenanzeige ERR
Zeichen

12 0-> 1 Ausléser Nullpunkt-Kalibrierung

13 0-> 1 Ausléser Mittelpunkt-Kalibrierung

14 0-> 1 Ausléser Endpunkt-Kalibrierung

15 0-> 1 Ausléser Waage Neustart Alle

R/W

Nachste Seite

38




SVS510 Wage-Controller

MODBUS-RTU3- Float
Register Beschreibung Betrieb
40011 BarCode: Zweites Byte BarCode: erstes Byte R/W
40012 BarCode: Viertes Byte BarCode: Drittes Byte R/W
40013 BarCode: Sechstes Byte BarCode: Flnftes Byte R/W
40014 BarCode: Achtes Byte BarCode: Siebtes Byte R/W
40015 BarCode: Zehntes Byte BarCode: Neuntes Byte R/W
40016/17 Zielgewicht in Float-Dekodierreihenfolge (1): 3412 R/W
40018/19 Feingewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40020/21 Uberlaufgewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40022/23 Niedrige-Toleranz-Gewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40024/25 Aufwarts-Toleranz Gewicht in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40026/27 Startlimit im Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40028/29 Nulltoleranz in Float-Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40030/31 LsJﬂzr—Zusatzgewmhtsgrenze in der FlieRdekoderreihenfolge: R/W
40032/33 Uber-Zusatzgewichtsgrenze in FlieBdekodierreihenfolge: 3412 R/W
40034/35 Gesamtzahler (132) Dekodierreihenfolge: 3412 R/W
40036/37 Gesamtgewicht in Float-Dekodierrehenfolge: 3412 R/W
40038/39 Vorschubergebnis in Float-Decodierreihenfolge: 3412 R
40040 Filterungsmodus (0 ~ 9) R/W

(1)-Schreiben Sie das Zielgewicht im FlieRformat (Float) iiber den MODBUS-Befehl

40016/17 ist das Zielgewicht in 32-Bit-Float, die Byte-Reihenfolge ist 3412. Uber den
MODBUS-Befehl 0x10. kénnen 2 Worte geschrieben werden

Byte | Daten(Hex | Beschreibung ENMBUS-MSG
)
1 01 Slave-Adresse
(Indikator-Knotenadresse) ,
2 10 MODBUS-Schreibbefehl Feet
3 00 Startadresse schreiben Al .
High-Byte 14RwW Error
4 OF Startadresse schreiben
40006 {Addr
Low-Byte 24 Count
5 00 Bytezahler schreiben High-Byte 2v84004 D ataP
6 02 Bytezahler schreiben Low-Byte
7 04 Daten schreiben Bytezahler
8 High-Byte in Low-Word von
Float
9 Low-Byte im Low-Word von
Float
10 High-Byte im High-Word von
Float
11 Low-Byte im High-Word von
Float
12 CRC-Prifung High-Byte
13 CRC-Priifung Low-Byte

- \rited, Totat® 3~
-MBUS_Wirte_&_E~

39



SVS510 Wage-Controller

Kapitel 5.0 SPS-Feldbusanwendung

5.1 PROFIBUS Parameterkonfiguration

Es werden drei Arten von GSD-Dateien unterstutzt:
Integer-Datenformat: SPS kann 2-Wort-Eingang und 2-Wort-Ausgang verwenden, und alle
Gewichte werden in Integer-Datenformat umgewandelt, siehe untenstehendes Beispiel:

SchrittgroBe (Inkrement Size) = 0,1

SPS-Betrieb Gewicht SPS liest Daten | SPS schreibt Daten
Gewichtsanzeige lesen 300,5 3005

Zielgewicht lesen 100,7 1007

Zielgewicht schreiben 100,7 1007

Divisiondatenformat : SPS kann 4-Wort-Eingabe und 4-Wort-Ausgabe fir ID511 GSD,
2-Wort-Eingabe und 2-Wort-Ausgabe flr PTPN oder 331 GSD verwenden, und alle Gewichte
werden in ein Divisionsdatenformat umgewandelt, siehe folgendes Beispiel:

SchrittgroBe (Inkrement Size) = 0,2

SPS-Betrieb Gewicht SPS liest Daten | SPS schreibt Daten
Gewichtsanzeige lesen 300,4 300,4/0,2=1502

Zielgewicht lesen 100,8 100,8/0,2=504

Zielgewicht schreiben 100,8 100,8/0,2=504

FlieBRBkomma-Datenformat: SPS kann 6-Wort-Eingang und 6-Wort-Ausgang verwenden, alle
Gewichte stellen den aktuellen Gewichtswert dar

5.2 STEP7SPS-Programmierung

5.2.1 SVS510 GSD-Datei in STEP7 installieren

Installieren Sie die SVS510 GSD-Datei . SVS510 finden Sie im Additional Field Device\General.

[fig — [SINATIC 300(1) (Configuration) — uC0S DP

|
L] Edit Insert EIC View Options Hindow Help
NELiE 8 O W

- B ES din ey ({3 R 2

A

Tistall 80 ides

: T
= frow the directary L)

o “[[Ecrv ais2 e pofil fami
e
—| FEOFIBUS (1): IF master system (1) = ?ﬂIPRﬂFIBUS i3

{0 Additional Field Tevices

=1 General
B0 . f——

2] e
@ 16560
*-(] Swi tching Devices

*m

] Gateway

#{1 Conpatitle PROFIEUS IR
. | Cik-Object
=l o || e—— Dot
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5.2.2 DatengroRe konfigurieren

FlieRdatenformat mit 6-Wort-Eingang und -Ausgang wahlen

I) Station Edit Insert PLC ¥iew Options Hindow Halp

D8 8 & s i || %8 w2

>

Find:
JEEPH 315-7 OF Profil  [Standard

5P
PROFIEVS (1): IF master system (1) - Y8 PROFIEUS DP
— 7] Additional Field Device

T -7 General
F R - 1II510
- Universal modu
/0 2 #red

T8 telfrde
Cfoewd
+-gg R = T
+- g IHDSEN
+-(] Switching Devices
+ 10
+-7] Gateway
ﬂ!l (3) 10510 +#-(_] Compatible PROFIEUS
0 CiR-Object
+1-_7] ClozedLoop Controller
+#-(] Configured Stations
+-(0 DP Y0 slaves

il

==l - |m|a|e]w

=y =)

|

|~

=
s P10 ... |Order Fumber / Designation | I 4847 | @ Addres| Gamment
<

5.2.3 Erstellen einer Variablentabelle fiir den Monitor

glre_var ey

[able Edit Inxert PLLC Variable Yiew Options Yindow Help

= Dwid 8 & ||| X[ 8] pfer »

| Status value

] I 100 BIN 2#1000_0100_0000_0000 Scale-» PLC WO

o 102 FLOATING_POINT = 39,24 Float:Scale - PLC W1/W2
T 106 FLOATING_POINT | 99.24 Float:Scgle 5 PLC W3/W4
]y 108 BIN 2811110101 11000010 ¢ .13 PLC W5

T v 100 BIN 280000_0000_0000_0000) PLC > ScaleWO

F] o0 102 FLOATING_POINT = 0.0 Float: PLC - ScaleW1/w2
ol Qv 104 D 2#0000_0000_0000_0000 PLC - ScaleWs
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5.3 Datenformat

5.3.1 SVS510 Integer Datenformat

Anfrage: SPS > SVS510 - Integer
15/ 141312 1[10]9]8]7[]6]5 |4 |3 [2 [1]0
wo Vorzeichen, Integer Gewicht, ohne Dezimalpunkt (-32768~32767)
= S |S|S
2| 5o |o| 8|k |k § £lo| ¥ % §-§ E |E|E
w1 g L 12 1 8| ml|lc S) =1 > |25 |L L |L
g | ¢S 2| g 3 |5 o g %*ﬁ 3 (2 |1
> N 2 o S
35 —h «
SEL3 | SEL2 SEL1 Antwort Gewicht
0 0 0 Bruttogewicht
0 0 1 Nettogewicht
0 1 0 Gewichtsanzeige
0 1 1 Tara-Gewicht
1 0 0 Zielgewicht
1 0 1 Rate
1 1 0 Feingewicht
1 1 1 Uberlauf Gewicht

W1_8: Zielkontrolle:
F5.1=2 Sequenzkontrolle: 0->1 Ausléser zum Starten der Zielkontrolle, wie beim Ausléser fir den

diskreten Eingang.
F5.1=1 Einfache Zielkontrolle: 0->1 Ausléser der einfachen Zielkontrolle Aktualisierung der

Zielwerte und Parameter
W1_14: Ziel abbrechen: 0->1 Ausloser zum Anhalten des Ziels der Sequenzkontrolle, wenn in

Betrieb

Antwort: SVS510-> SPS - Integer
1501411312 1] 10]9 [ 8]7]6]5]4]3[2]1]0

wWo SVS511 Antwortgewicht in Integer (-32768~32767)
o| »>»|Z2| @| |/l ] I |l|lclcjlz|lo|m|>» | < |®
aﬁgggNNNgasxaggg
= o) [72]

wif 3| 2|7 38| ¢ %15 N8 |3
o sl 5|32 |1|E>g|g|e|B|E T
A @ | = 8¢ (3|IN|@|T|7 |2
N e 8| |S
3 &
(@) =0
o S

o

]

N

W1_0: Schneller Vorschub : Zielkontrolle schneller Vorschub
W1_1: Vorschub: Zielkontrolle Vorschub

W1_2: AuBerhalb der Toleranz

W1_3: Lauft

W1_4: Entleerungsmodus
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5.3.2 SVS510 Divisionsdatenformat

Anfrage: SPS - SVS510 - Division
5114|1312 1| 10| 9| 8| 7| 6|5 |4]3|2 |10
WO | N N O 5| m| 3 |m
gggﬂ%ggssssssssw
§353Q§_§_76543210W
= F | 2|8 = o |®
g | & 23|33
> 0]
0] S
-]
W1 SPS Schreiben auf SVS510 Wert
CH< || Z
0O |0 |0 |0 |0 |O|O|O|O|O |[O0|8ES|§|E
W2121110987654321%gg'
SB3
D =
C
>
«Q
W3 Reserviert

Anmerkungen zur Anfrage: SPS - SVS510 - Division

WO _0: O-Lesen; 1-Schreiben
Wo_1~W0_8: S0-S7 Lesen oder Schreiben Variablenindex

WO0_0 ~WO0_8: Diese neun Bits als Lese- oder Schreibbefehl,
Der Schreibvorgang kann auf zwei Arten ausgel6st werden:
1. WO_0 wird von 0 bis 1 geschrieben
2. WO _0ist 1 und WO_1 bis WO_8 bei jeder Anderung
WO0_11 : 0 > 1 Ausléser Entleerungsbefehl
WO0_12 : 1 - SVS510 Tastatursperre, 0 - SVS510 keine Tastatursperre
WO0_13 : 0 = 1 Ausléser Druckbefehl
WO0_14: 0 > 1 Trigger Start Ziel-Controller Befehl
WO0_15: 0 > 1 Trigger Abbruch Ziel-Controller Befehl
WH1: Variable in Wordform schreiben
W2_0: 0 2> 1 Auslosung Null-Befehl
W2_1: 0 > 1 Ausldser Tara-Befehl
W2_2: 0 > 1 W1 (SPS Schreiben auf SVS510 Wert) als voreingestellte digitale Tara in SVS510
laden und ausldsen
Digitale Tara Befehl
W2_3: 0 = 1 Ausldser Befehl I6schen
W2_4~W2_15 : Die SPS kann den diskreten Ausgang des SVS510 steuern, wenn das
entsprechende Bit als "none" konfiguriert ist (siehe F4.2.1 ~ F4.2.12)
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Antwort: SVS510-> SPS - Division

151141131 12| 1110 9 8| 7|65 4131 2]1]0
gl c|lc| m| Z2| B| s
wo | 81| 21| 2 @ ‘ED | S|S|S|S |S|S|S|S|R
@ 2 [0} & N S m
S - 2 > |7 |6 |5 |4 312 (1|0 |/
o3| £ 2 c | r W
2B =8| |
& z
=S
w1 Den Wert der Variablen lesen, siehe Tabelle
S o [ |BE|EIE|EIZRIEIS|S
T Tl | F|5|5|1%5|92 |3
W2 | S |N N N N N Nilg IN|T | 22 3| S |2
Ql6 [5 |4 |3 |2 |[1]e | B8 |<c 8 E|T
oy “w | P 5 Q > T | =
S TR e 2 |@ c <
S IN IR | 2 & 9
3 @) e »
A — (e}
o =
o &
o
=}
N
w3 Gewichtsanzeige in Division

W0 0

: 0O-Lesen ; 1-Schreiben

Wo_1~W0_8: S0-S7 Lesen oder Schreiben Variablenindex

Wo_9

: Ergebnis der Schreibvorgangs:
0 - Schreiben OK,
1- Schreibfehler, W1 auf Fehlercode priifen:
1 - Darf nicht geschrieben werden
2 - unzulassiger Wert
3 - Reserviert

WO0_10: O - Stabilitat, 1- Bewegung
WO0_11: O -Brutto, 1- Netto

2: 1 - Einschalten Null OK
3: 1 -Unter Null

WO0_14: 1 - Uberkapazitat
_15: 1 -Daten OK

w2 9
W3:

: Schneller Vorschub : Zielkontrolle schneller Vorschub
: Vorschub: Zielkontrolle Vorschub

: AuBerhalb der Toleranz

: Lauft: Zielkontrolle wird ausgefiihrt.

: Entleerung: Zielkontrolle ist leer.

: 1 - In Nulltoleranz

: Unter-Zusatz

_7: Uber-Zusatz
w2 _8:

1 - Tastatur gesperrt, 0 - Tastatur entsperrt
~W2_14: IN1~IN6 0 - AUS, 1-EIN

Gewichtsanzeige im Divisionsformat, Bruttogewicht fiir Bruttomodus, Nettogewicht
fur Nettomodus
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5.3.3 SVS510 FlieRkomma-Datenformat

Anfrage: SPS > SVS510 - FlieBkomma
15[ 14 13[ 12|11 10]9[8]7][6[5|4][3]2 [1]0
W [N | N|O| 5| m| 2|2
© | 2| c|o|l2|2|2|S|S|S|S |S|S|S |S R
el 2| 5|2 8|S |S|7|6|5]4 |3 |2]1 |0 W
gla|>|38|s|a|a
g3 3| @ | & |7
=y ]
) S
S
w1 Value_0
W2 Value_1
CHLS || Z
o |0 |0 |0 |0 |0 |O0|O0|O|O|O O0|FS |5 |E
W3 12 |11 (10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 |3 2 |1 |z F>
S BT
P =
c
@
w4
W5

WO0_0: O -Lesen ;1-Schreiben
Wo_1~W0_8: S0-S7 Lesen oder Schreiben Variablenindex

WO0_0 ~WO0_8: Diese neun Bits als Lese- oder Schreibbefehl,
Der Schreibvorgang kann auf zwei Arten ausgel6st werden:
3. WO0_0 wird von 0 bis 1 geschrieben
4. WO _0ist1und WO_1 bis WO_8 bei jeder Anderung
WO0_11: 0->1 Ausldser Entleerungsbefehl
WO0_12 : 1 - SVS510 Tastatursperre, 0 - SVS510 keine Tastatursperre
WO0_13 : 0 = 1 Ausléser Druckbefehl
WO0_14: 0 > 1 Trigger Start Ziel-Controller Befehl
WO0_15: 0 > 1 Trigger Abbruch Ziel-Controller Befehl

W1&W2: Bereitstellung von 32-Bit-Gleitkommadaten fiir die SPS, um den Wert der Variablen in
den SVS510 zu schreiben oder den digitalen Taragewichtswert in den SVS510 zu laden

W3_0: 0 = 1 Ausldsung Null-Befehl

W3_1: 0 2> 1 Ausloser Tara-Befehl

W3 _2: 0 > 1 W1 & W2 (SPS Schreiben auf SVS510 Wert) als voreingestellte digitale Tara in
SVS510 laden und auslésen

Digitale Tara Befehl

W3_3: 0 = 1 Ausldser Befehl Il6schen

W3_4~W2_15 : Die SPS kann den diskreten Ausgang des SVS510 steuern, wenn das

entsprechende Bit als "none" konfiguriert ist (siehe F4.2.1 ~ F4.2.12)
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Antwort: SVS510-> SPS - FlieBRBkomma
15 | 14 13 |12 | 11 10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 |1 0
U| | c| O Z | o |s
WO&%E&&&Q%’ISSSSSSSSR
@ @ o} 5] N I3 ||
5 3| =2 5 Q|>|7 |6 |5 |4 3|12 1 (0 |/
O| © | 9 c |~ w
&
w1 Wert der Variablen in FlieRkommadaten lesen, Wort1
w2 Wert der Variablen in FlieRkommadaten lesen, Wort2
W3 Gewichtsanzeige in FlielRkomma Wort 1
w4 Gewichtsanzeige in Fliellkomma Wort 2
o 4 |G| C Zimic| »|I< |0
S e e g2l £122] 5318
W5 S |N [N [N [N NN |2 55| 8|8 213 |3
@Wle |5 |4 |3 |2[1]e |2 || 8¢ 2 |5 |Q
N 3|2 |8 S |3 o =
e |IN|IF| & gl 9
=3 o = @
P @ o
5 g
N oy
WO 0: O-Lesen;1-Schreiben
Wo_1~W0_8: S0-S7 Variablenindex lesen oder schreiben
WO0_9: Ergebnis der Schreibvorgangs:
0 - Schreiben OK,
1- Schreibfehler, W1 auf Fehlercode priifen:
1 - Darf nicht geschrieben werden
2 - unzulassiger Wert
3 - Reserviert
WO0_10: O - Stabilitdt, 1- Bewegung
WO0_11: 0 - Brutto, 1 - Netto
WO0_12: Daten Bit1
WO0_13: 1 - Unter Null
WO0_14: 1 - Uberkapazitat
WO0_15: 1 - Daten OK
W1/W2: Wert der Variablen in FlieRkommadaten lesen
W3/W4: Gewichtsanzeige im Floating-Format, Bruttogewicht fiir Bruttomodus,

Nettogewicht fiir Nettomodus

W5_0: Schneller Vorschub : Zielkontrolle schneller Vorschub
W5_1: Vorschub: Zielkontrolle Vorschub

W5_2: AuBerhalb der Toleranz

W5_3: Lauf

W5_4: Entleerung

W5_5: 1 - In Nulltoleranz

W5_6: Unter-Zusatz

W5_7: Uber-Zusatz

W5_8: 1 - Tastatur gesperrt, O - Tastatur entsperrt
W5_9~W5_14: IN1~IN6 0 - AUS, 1-EIN

W5_15: Daten Bit2

Anmerkungen:

Wenn sich die Waage im Setup-Modus befindet oder beim Einschalten der Waage ein Nullfehler
auftritt oder die Waage unter Null steht oder tberlastet ist, wird WO_15 (Daten OK) auf 0 gesetzt,
und die Gewichtsanzeige (siehe W3&W4) wird auf 0 gesetzt. Der Benutzer sollte immer WO0_15
Uberprufen und sicherstellen, dass es auf '1' steht, und dann die Gewichtsanzeige ablesen.
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5.3.4 SVS510 Zugriffsvariablen in Division und Floating

Index Beschreibung Betrieb Wert
(Dez.) (RW)
00 Nettogewicht R
01 Bruttogewicht R
02 Tara-Gewicht R
03 Rate R
04 Tara-Voreinstellung R
Ergebnis der Kalibrierung 255 - Fehler 100 - Bewegung
05 R 9..1 - In Bearbeitung 0 - OK
Aufforderung zum Ausldsen 0->1 Nullpunkt-Kalibrierung
06 der Kalibrierung R/W 0->2 Mittelpunkt-Kalibrierung
0->3 Endpunkt-Kalibrierung
20 Einheit R/W 0-keine1-kg2-g3-t
21 Kapazitat R/W
0-0,0011-0,002 2 - 0,005
3-0,014-0,025-0,05
22 SchrittgroRe R/W 6-0,17-0,28-0,5
9-110-211-5
12-1013-2014-50
15-100
23 Kalibrierungsmodus R/W 0 - 2-Punkt-Modus, 1 - 3-Punkt-Modus
24 Mittelpunkt R/W
Kalibrierungsgewicht
25 Endpunkt R/W
Kalibrierungsgewicht
26 Filter-Modus R/W 0 (Niedrig), 1(Mittel), 2 (Hoch)
27 Einschalten Nullbereich R/W 0~50
28 Drucktaste Nullbereich R/W 0~50
29 Automatischer Nullbereich R/W 0~99
30 Drucktaste Tara R/W 0 - Deaktivieren 1 - Aktivieren
31 Autotarieren Schwellenwert R/W
32 Automatisches Ldschen R/W
Schwellenwert
33 Anfrageprifung R/W 0~9
34 Rateneinheit R/W 0 - Sekunde, 1 - Minute, 2 - Stunde
Durchschnittsrate R/W 0- Deaktivieren, 1-0,1s,2-0,5s
35 3-1s,4-5s,5-10s
6 - 30s, 7- 60s
50 Ziel-Controller R/W 0- Keine Speicherung
Speichermodus 1- Speichern aktivieren
51 Ziel-Controller starten R/W 0- 0- Deaktivieren 1- Aktivieren
E/A-Freigabesignal
Ziel-Controller Start R/W 0 - Deaktivieren 1 - Drucktaste Tara
52 Autotarieren 2 - Voreingestellte Tara
53 Nulltoleranz R/W
54 Ziel-Controller starten R/W
Grenzgewicht
55 Ziel-Controller-Ausgangsm R/W O-Ft+Fd:Fd1-Ft:Fd
odus 2-Ft-Ft: Fd
56 Schnelle R/W 0~99 x0,1s
Sendeverzdgerungszeit
57 Uberlauf-AbflieRzeit R/W 0~99 x0,1s
58 Automatischer R/W 0 - Deaktivieren , 1 - Aktivieren
Uberlaufmodus
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59 Automatischer R/W 0~100
Uberlauffaktor

60 Entleerungsmodus R/W 0 - Disable, 1 - Manuelle Entleerung

2 —Timer

61 Verzogerung beim R/W 0~9999x0,1s
Entleerungsstart

62 Entleerungsverzégerung R/W 0~99x0,1s

63 Zielgewicht R/W

64 Feingewicht R/W

65 Uberlauf Gewicht R/W

66 Unter-Toleranz-Gewicht R/W

67 Uber-Toleranz-Gewicht R/W

68 Unter-Zusatzgewicht R/W

69 Uber-Zusatzgewicht R/W

70 Insgesamt R/W

7 Gesamtgewicht R/W

72 Automatisches Tarieren R/W 0~99
starten

PROFIBUS-DP Anmerkungen:

Wenn im Konfigurationsmenu bei der Inbetriebnahme der Nullpunkt, die obere und die untere
Uberlast nicht erfasst werden, sind die Gewichtsdaten ungiiltig. Zum Beispiel werden das
angezeigte Gewicht, das Bruttogewicht und das Nettogewicht O sein. Der Host muss dieses Bit
erkennen, um die Sicherheit und Zuverlassigkeit des Systems zu gewahrleisten.

(1) Kumulierte Zeiten und kumuliertes Gewicht werden nur im FlieRkommaformat unterstitzt.
Schreiben Sie 0, um den kumulativen Datensatz zu I6schen.

5.4

Dasselbe

wie

PANTHER/IND331

Divisionanwendung

GSD-ID konfiguriert als :
Datenformat konfiguriert als :

ptpn oder 331
Integer oder Division

Integer- &

Antwort: SVS510>> SPS

o
~—

Wort0 ( IW0 )

Wort1 (IW1)

alnlelnlalal o|eN| oo winv|=| o

Wort O ist eine
16-Bit-Ganzzahl
mit Vorzeichen,
die das
Bruttogewicht, das
Nettogewicht, das
angezeigte
Gewicht, das
Taragewicht oder
die Rate des
Terminals
darstellen kann.
Die Bits 0 bis 2 im
2. Ausgabewort
der SPS geben an,
welche Daten vom
Terminal gesendet
werden.

Schneller Vorschub

Vorschub

Nulltoleranz OK

Toleranz OK

Reserviert

Zusatz UNTER

Zusatz OK

Zusatz UBER

Reserviert

IN1-Status, 0-AUS, 1-EIN

IN2-Status, 0-AUS, 1-EIN

IN3-Status, 0-AUS, 1-EIN

Bewegung, 1-Bewegung, 0-Stabilitat

1 - Nettomodus, 0 - Bruttomodus

Aktualisierung lauft

Daten OK

Anfrage: SPS>> SVS510

Wort0 (QWO )

Wort1 (QW1 )

N[ O B

Zielwerte oder

0000 : Anfrage Bruttogewicht lesen
001 : Anfrage Nettogewicht lesen
010 : Anfrage Gewichtsanzeige lesen
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voreingestellter
Taragewichtswert

011 : Anfrage Tara-Gewicht lesen
100 : Anfrage Zielwert lesen

101 : Anfrage Leserate

11 0: Anfrage Gewichtsanzeige lesen
111: Anfrage Gewichtsanzeige lesen

0->1: voreingestellten Tarawert als Taragewicht laden
und digitale Tara auslésen

0->1: Loschen-Befehl auslésen

0->1: Tara-Befehl auslosen

0->1: Druckbefehl auslésen

0->1: Befehl Null auslésen

Start / Abbruch der Zielkontrolle

0->1: Feinwert laden

0->1: Uberlaufwert laden

0->1: oberen & unteren Toleranzwert laden

1: O1=EIN; 0: Ol1=AUS
1: O2=EIN; 0: 0O2=AUS
1: O3=EIN; 0: O3=AUS

0->1: Zielwert laden

5.5 Dasselbe wie IND331 FlieRkomma-Anwendung

Diskretes Lesen Fliellkomma - IND131/IND331 >> SPS Eingang

Tabelle 4.3.6-1
Wort0 Wort1 Wort2 Wort3
Bit Antwort auf Befehl FlieRender FlieBRender Wert Waage Status
Wert

0 Vorschub

1 FlieBkommawert | Reserviert

2 Fliefstkomma- low 16 Bit Schneller Vorschub

wert high 16 Bit (Siehe

3 Reserviert (Siehe Anmerkung 4) | Reserviert

4 Anmerkung 4) Toleranz OK

5 Reserviert

6 Reserviert

7 Reserviert

8 FP-Eingangsindikator 1 Reserviert

9 FP-Eingangsindikator 2 Eingang 1)

10 | FP-Eingangsindikator 3(") Eingang 2 (")

11 FP-Eingangsindikator 4 Eingang 3 (")

12 | FP-Eingangsindikator 5(") Bewegung ®)

13 | Datenintegritat 1® Nettomodus ©

14 | Cmnd Ack 1® Datenintegritat 2(2)
15 | Cmnd Ack 2® Daten OK®)

Anmerkungen:

1. Die Bits des FlieRkomma-Indikators (Wort 0 Bits 8-12) werden verwendet, um festzustellen,

welche Art von FlieBRkomma- oder anderen Daten in den Wértern 1 und 2 gesendet werden. Die

Informationen dieser Bits im dezimalen Format finden Sie in der FlieRkomma-Indikatortabelle

A-12.

2. Die Datenintegritatsbits (Wort 0 Bit 13 und Wort 3 Bit 14) sollten verwendet werden, um

sicherzustellen, dass die Kommunikation und die Daten giltig sind. Diese beiden Bits werden fiir

eine Aktualisierung vom Terminal auf "1" gesetzt und dann fir die nachste Aktualisierung vom
Terminal auf "0", und diese Zustandsanderung erfolgt bei jeder Aktualisierung und bleibt

konstant, solange die Kommunikationsverbindung nicht unterbrochen wird.

3. Wort 0 Befehlsantwortbits (Bits 14 und 15) werden vom Terminal verwendet, um die SPS zu

informieren, dass ein neuer Befehl empfangen wurde. Die dezimalen Werte dieser Bits rotieren
sequentiell von 1 bis 3, solange ein anderer Befehl als '0' gesendet wird (Ausgangswort 2). Der
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dezimale Wert dieser Bits ist "0", wenn Ausgangswort 2 (SPS-Ausgangsbefehlswort) dezimal "0"
ist.

4. Die Worte 1 und 2 sind 32-Bit-FlieBkommadaten mit einfacher Genauigkeit. Bei den Daten
kann es sich um die verschiedenen Gewichtsdaten der Waage oder um Konfigurationsdaten der
Einstellung handeln. Das SPS-Ausgangsbefehlswort bestimmt, welche Daten gesendet werden.
5. Wort 3 Bit 15; Das Daten-OK-Bit wird auf "1" gesetzt, wenn die Betriebsbedingungen des
Terminals normal sind. Das Bit wird beim Einschalten, beim Einrichten des Terminals, bei
Uberschreitung der Kapazitat oder bei Unterschreitung des Nullpunkts der Waage und im
x10-Anzeigemodus auf "0" gesetzt. Die SPS sollte das Daten-OK-Bit und das
SPS-Datenverbindungsfehler-Bit (siehe SPS-Dokumentation) standig Uberwachen, um die
Gliltigkeit der Daten in der SPS zu bestimmen.

6. Wort 3 Komparatorbits zeigen den Zustand der zugehdrigen Komparatorlogik an; wenn das Bit
auf "1" gesetzt ist, ist der Komparatorzustand "EIN"; wenn es auf "0" gesetzt ist, ist der
Komparatorzustand "AUS". Die Einstellung der einzelnen Komparatoren bestimmt, wann der
Zustand "EIN" oder "AUS" ist.

7. Die Bits 9 und 10 des Wortes 3 zeigen den Zustand des zugehorigen internen
Hardware-Eingangs des Terminals an; dies sind Eingang 1 und Eingang 2. Wenn der Eingang
eingeschaltet ("EIN“) ist, wird das zugehdrige Bit auf "1" gesetzt.

8. Wort 3 Bit 12; Das Bewegungsbit wird auf "1" gesetzt, wenn die Waage in Bewegung ist
(instabil).

9. Wort 3 Bit 13; Das Nettomodus-Bit wird auf '1' gesetzt, wenn sich die Waage im Nettomodus
befindet (die Tara wurde weggenommen). Wenn keine Tara weggenommen wurde
(Bruttomodus), wird das Bit auf ‘0’ gesetzt.

Indikation der FlieBkommaeingabe

Tabelle 4.3.6-2
Dez | Hex | Daten Dez | Hex | Daten
0 0 Bruttogewicht 16 10 -Toleranzwert(TOL2)
1 1 Nettogewicht 17 1 Reserviert
2 2 Tara-Gewicht 18 12 Reserviert
3 3 Feines Bruttogewicht 19 13 Uberlaufwert(SP3)
4 4 Feines Nettogewicht 20 14 Reserviert
5 5 Feines Taragewicht 21 15 Reserviert
6 6 Rate 22 16 Reserviert
7 7 Reserviert 23 17 Reserviert
8 8 Reserviert 24 18 Reserviert
9 9 Reserviert 25 19 Reserviert
10 A Reserviert 26 1A Reserviert
11 B Reserviert 27 1B Reserviert
12 C Reserviert 28 1C Reserviert
13 D Zielwert(SP1) 29 1D Reserviert
14 E +Toleranzwert(TOL1) 30 1E Gultiger Befehl
15 F Feiner Vorschubwert(SP2) 31 1F Ungliltiger Befehl
Diskretes Schreiben FlieBkomma - SPS >> IND131/IND331
Tabelle 4.3.6-3
Bit Wort0 Wort1 Wort2 Wort3
Antwort auf Befehl SPS-Ausgabe FlieBRender Wert FlieRender Wert
Waagenbefehl
0
1 FlieRkommadaten FlieRkommadaten Low 16 Bit
2 High 16 Bits
3 4.3.6-4
4 Reserviert (Tabelle Siehe Anmerkung Siehe Anmerkung 4
5 4.3.6--4) 4
6
7
8
9
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10
1
12
13
14

15

(1) SPS-Ausgangsbefehlstabelle (nur FlieBkomma)

Tabelle 4.3.6-4
g Befehl g Befehl g Befehl
N N N
0 Bericht Nachste Rotation' 42 Tara-Gewicht hinzufiigen in | 124 | Uberlaufwert einstellen
Rotation 7 (SP3)°
1 Bericht Néachstes | 43 Feines Bruttogewicht in | 131 | Einstellung +Toleranz
Rotationsfeld 23 Rotation "hinzufiigen (TOL2)®
2 Bericht Nachstes | 44 Feines Nettogewicht in | 132 | Reserviert
Rotationsfeld 23 Rotation 7hinzufligen
3 Zurlcksetzen (Abbrechen) | 45 Feines Tara-Gewicht in | 133 | Reserviert
Rotation 2 Rotation 7hinzufligen
10 Bericht Bruttogewicht 2 46 Rate in Rotation | 134 | Reserviert
hinzufiigen ”
11 Bericht Nettogewicht 2 60 Bericht Programmierbare | 135 | Reserviert
Tara ®
12 | Bericht Taragewicht 2 61 Tara Waagenbefehl 7 136 | Reserviert
13 Bericht Feines Bruttogewicht 2 | 62 Waage I6schen Befehl 7 137 | Reserviert
14 | Bericht Feines Nettogewicht2 | 63 Druckbefehl 7 160 | Reserviert
15 Bericht Feintaragewicht ? 64 Waage auf Null Befehl 7 164 | Reserviert
16 | Bericht Rate 2 73 Reserviert 165 | Reserviert
19 | Reserviert 74 Reserviert 200 | Reserviert
20 | Reserviert 90 OUT1 EIN” 201 | Reserviert
21 Bericht Zielwert (SP1) ° 91 OUT2EIN” 202 | Reserviert
22 | Bericht +Toleranz (TOL2 ) ® 92 OUT3EIN” 203 | Reserviert
23 Bericht Feinvorschubwert | 93 OUT4 EIN” 204 | Reserviert
(8P2)°
24 | Bericht-Toleranz(TOL1 ) 5 100 | OUT1AUS’ 205 | Reserviert
26 | Bericht Uberlaufwert (SP3) ° 101 | OUT2AUS” 206 | Reserviert
27 | Reserviert 102 | OUT3 OFF’ 207 | Reserviert
28 | Reserviert 103 | OUT4AUS” 210 | Reserviert
29 Reserviert 110 | Zielwert einstellen (SP1) 6 211 | Reserviert
30 Reserviert 111 Feinvorschubwert 212 | Reserviert
einstellen (SP2)°®
31 Reserviert 112 | Einstellung 213 | Reserviert
-Toleranz(TOL1)®
32 Reserviert 114 | Zielstart Logik” 214 | Reserviert
33 Reserviert 115 | Zielabbruch Logik” 215 | Reserviert
40 Bruttogewicht in  Rotation | 121 | Reserviert 220 | Reserviert
"hinzufligen
41 Nettogewicht in  Rotation | 122 | Reserviert 221 | Reserviert
"hinzufligen

Anmerkungen zu Tabelle 4.3.6-4:

1. Die Drehung wird mit den Befehlen 40 bis 48 eingestellt. An jedem Terminal wird die
Rotationseinstellung in den Worten 1 und 2 des Gleitkomma-Terminals gemeldet. Die
FlieRkomma-Indikationsdatum berichtet, was das Feld d

2. Verfolgen Sie die Rotationséanderungen. Die SPS-Programm-Scan-Zeit sollte 30 Millisekunden
oder weniger betragen. Ein '0‘-Befehl ohne Rotationseinstellung meldet das Bruttogewicht der Waage.
Die Befehlsbestatigungsbits werden auf den Wert "0" gesetzt. 2 Ein Befehl, der Daten anfordert, die
aufgefrischt werden

3. Das Umschalten zwischen den Befehlen 1 und 2 ermdglicht es der SPS, die Rotationsdnderung zu
steuern.

5. Ein Befehl, der einen bestimmten Wert anfordert; solange die Anforderung im Commandword an
das Terminal steht, werden keine anderen Daten vom Terminal gemeldet.

6. Ein Befehl, der erfordert, dass ein FlielRkommawert in den Waortern 1 und 2 ausgedriickt wird, wenn
der Befehl an das Terminal gesendet wird. Wenn der Befehl erfolgreich ist

7. Ein Befehl, der keinen Wert zuriickmeldet; der FlieBkommawert ist Null.
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Kapitel 6.
Optionskarte

4~20mA Analogausgang

Ein Kanal 4~20mA Analogausgang wird unterstitzt, 16 Bit ADC eingebettet und unterstitzt OmA ~ 25mA

Ausgang.

Es konnen verschiedene Arten von Ausgangsquellen konfiguriert werden.

"Disp.Wt" - Gewichtsanzeige

"ABS DisWt" -Absolute Gewichtsanzeige

,Gross" -Bruttogewicht"ABS Gross" -Absolutes Bruttogewicht
"Net" - Nettogewicht"ABS Net" -Absolutes Nettogewicht

,Rate" -Rate

LABS Rate" -Absolute Rate

Ausgang Referenztabelle

Ausgang Quelle: Gewicht oder Rate

Waage ist im Setup-Modus
oder
Waageneinschaltwert Null wird nicht erfasst

4mA Ausgangswert: 0 Ausgabe
20mA Ausgangswert: 1000
Waage unter Null keine Anzeige OmA
Weniger als 4mA Ausgangswert und weniger als <-100 OmA
10% der analogen Ausgangskapazitat
Weniger als 4mA Ausgangswert, aber nicht unter -100~0 2,AmA~4mA
10% der analogen Ausgangskapazitat
= 4mA analoger Ausgangswert 0 4mA
Nicht weniger als 4mA Ausgangswert, nicht mehr 0~1000 4mA~20mA
als 20mA Ausgangswert
= 20mA Ausgangswert 1000 20mA
Mehr als 20mA Ausgangswert, aber nicht mehr 1000~1100 20mA~21.6mA
als 10% der analogen Ausgangskapazitat
Mehr als 20mA Ausgangswert und mehr als >1100 25mA
10% der analogen Ausgangskapazitat
Waage Uberkapazitat Leer 25mA
Falle:
Analoge Ausgangsquelle ist None (keine)
oder
4mA Ausgangswert >= 20mA Ausgangswert oder 25mA
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Kapitel 7.0 EtherNet/IP

7.1 EtherNet/IP-Parameter Konfiguration

1) SPS-Konfigurationstyp
2) Datenformat, drei Datenformate, Integer, Division und Floating werden unterstiitzt.

Verschiedene Datenformate mit unterschiedlichen DatengroRen Details siehe

untenstehende Tabelle.

Konfigurationstyp Integer Division Fliellkomma
0-5M1 2 Worter 4 Worter 6 Worter
1-331 2 Worter 2 Worter 4 Worter

Konfigurieren des EtherNet/IP-LAN-Anschlusses IP-Adresse
Integer-Datenformat: SPS kann 2-Wort-Eingang und 2-Wort-Ausgang verwenden, und alle
Gewichte werden in Integer-Datenformat umgewandelt, siehe untenstehendes Beispiel:

SchrittgroBe (Inkrement Size) = 0,1

SPS-Betrieb Gewicht SPS Daten SPS Daten
lesen schreiben

Gewichtsanzeige lesen 300,5 3005

Zielgewicht lesen 100,7 1007

Zielgewicht schreiben 100,7 1007

Divisiondatenformat: PLC kann 4-Wort-Eingabe und 4-Wort-Ausgabe fir SVS510 GSD,
2-Wort-Eingabe und 2-Wort-Ausgabe fir PTPN oder 331 GSD verwenden, und alle Gewichte
werden in ein Divisionsdatenformat umgewandelt, siehe folgendes Beispiel:

SchrittgroRe (Inkrement Size) = 0,2

SPS-Betrieb Gewicht SPS Daten lesen SPS Daten
schreiben

Gewichtsanzeige lesen 300,4 300,4/0,2=1502

Zielgewicht lesen 100,8 100,8/0,2=504

Zielgewicht schreiben 100,8 100,8/0,2=504

FlieBRkomma-Datenformat: SPS kann 6-Wort-Eingang und 6-Wort-Ausgang verwenden, alle
Gewichte stellen den aktuellen Gewichtswert dar
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7.2 EtherNet/IP-SPS-Konfigurationshandbuch

7.2.1 SVS510 FlieRkomma(6W) Konfigurationsanleitung

RSLogix5000 ausfihren, ETHERNET-MODULE auswahlen (dies ist der EtherNet/IP-Modultyp
des SVS510-Indikators)

Select Emlule Type

Catuleg Meduls Discewizy | Faverdlas

[

[¥] Communicaiion

Meduls Typs Cakaga

Communicalions Bdagplar

[#] Cantrellsr
[#] Digital
4

Catalogp Feabar
C¥B
DriwvalagixST30 Eth
El Flus
EtherHe il IF
ETHEBHET-DRLDE

ETHEEHET-EASELVIER

Brelei-Trive—ES-00M. . .

4

Descriptian

A=

Medul

E Allarc~Feadlay
[ Cognax Corpozstica
[ EndrazztHuuzsr

¥ | M1 Hilzcher Gabd

» <

Vandar

a Type Vender ... &

FLOFSERVE IFS - E00W
10100 Ubpe Bibarast Fart ca Drivelagi=ST30
Elsctroaic Chevlond Relay Coassuni cwlians

SofilogieS60) FiherFets/IF
Gemgyie EtherHel/IF CIF Trodge

feaaric Ethernal Hodala
EtharNut/IF Faralwine

Allez-Ermiley
Al leacErailey
Kb Len-Bradl ey
M Lew-Bradleyr
ALLex-Dradley
AlLlin=Fradl ¥

Uolii-Trive e 25-COSU-E2F

[JClose #n Creaks

388 of ZIT Meduls Typex Faurd

Hide Feliers®

Catagory o
OFT ko Bihardet
Commanizakicn
Crmsenigaticn
Comavany 2aki oo
Cemsant 2ali oo

Allsr-Frmilay HAT
Mlez-Braflay  [Drive B
»
Add te Faveci |
Craate | [ Close | [ Help |

7.2.2 Konfiguration starten

Konfigurieren Sie den Eingang der Assembly Instanz als 100, den Ausgang der Assembly

Instanz als 150

Datenformat Eingabe Eingabe | Ausgabe Ausgabe
Assembly Instanz | Grolde Assembly Instanz | Gréle
Integer 100 2 150 2
Division 100 4 150 4
FlieRkomma 100 6 150 6

Konfiguration Assembly Instanz hat immer Gré3e 1 und 0.

Siehe untenstehende Abbildung fiur die FlieRkomma-Konfiguration (6W).
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M Nodule Properties Report: Ethernet IF (ETHERENET-EODULE 1.

Geneval | Connection | Module Info
Type: ETHERME T-MODULE Genesc Ethesnet Module
Vendor: Aber-Bradiey
Farent Ethesnet_|IP : .
NJE'E P grnechon Faramehes
Sample_EIP_Float A .
Dhescigtion: Ingtance;  Size
Iripast 100 B 3 [Ebi
Dlutput 150 E 2 NEb
Comm Foemat: ) )
atior: |1 0 el 115
Address / Host Name - - m| B
(=) IP Addves: 192 188 . 1 . 10
() Host Name:
Statug: Offine Lok [ coeca |

7.2.3 Gewichtsanzeige uberwachen und ablesen

Bild unten: Floating-Daten-Format-Programm in RSLogix5000, nur wenn Daten Ok (IW0.15) und
wenn Daten-Bit 1(IW0.12) und Daten-Bit 2(IW5.15) dem gleichen Wert haben, kopieren Sie zwei
Worte  Gewichtswert in  einen  32-Bit-Gewichtswert, dann bilden Sie einen
32-Bit-Gleitkomma-Gewichtswert. Siehe Bild unten zum Programm.

Duda OK Daln rtegity 1 Dista gty 2 Rebun Vake Fiehum Ve
Sargle EP FlostIDeia)l] 15 Senmple EP FlostiDeto(0]12  Samgie EP Plost [Delaf3] 15 [ (PS Of—
1F 1 1F 1 Smchearcus Capy Fie { Mo :v—-
2 { Source Sargle EP Fiost|Dataf!] Souce FP Ve |
Detn rtngiy 1 Data riagriy 2 I: cksorints Tend
- Dot FP Vehe ST e
Sae £ PosiDaa0]12  Swnce FP Pl Culs)1S “ Lergh 1 Dot PP VA |
—— —— ‘ e
Ceeplyy Vst
CPS
Syncreonous Copy Fle

Sorce Sarcle P PetIDtal]

e P Deplyatt

Lengh 1

Dads 0K Fieghm Ve

Sutce P fost L0l 5 — Wy
—— — Woie —
Sosce 83860
Bex  EP Ve
15w
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Fort Dy Fuosteg Povs Conward Hatory 1
10 be welten to T Commard . Dais Vora Pl wien &
Dty O Corwmard to S scals Comeand 0 ke 1 ComTard rae crangnd
Sange_EP f 0115 120 N, A oo N
JE I Meve | vove S ——r Wove
Source A Corrsene Tource Comrard Sowce Command Dels Source Comwvand_Dats Soute Commardd
e 1 00 Dot Sergie B9 Fost ODete!| 14
Souwce B Coteera_Habry et Sergie_EP_Post O.0as) Dot Comwmn), Lergth 2 Dest Comenana_Hitory
R [ 00+ 14
Point Dy ot
0 e wrEa0 0 T Comwand . Dats Wors
Dby O Command 1o the scae Conevana | 1o 1
Saneie_EP F 0115 2o WY WO coe.
JE Mot Bouw Ve — ] l——{ Copy e s
Source A Corwvne Sosce Commrmrcd! Source Soxce Corwsarnd_Datn
. 14 00+ Dest Sergle B9 Fret O Dateft|
Sourin B Commared_Habr et Dow Sergle B Fuost O Dol Dot Coewan Lergtn 2
- 0 00+
Cooenynd Moty 10
dect when &
Coreand has changsd
Veve P
Soxce Conerard!
14
Dest Cowwand_Hetory)
1™
Datn O Fctam Vaae Comenrat bl
Semgle PP _lost ) Detwif 15 " T T
Suace FP_Yee Gource ?
1571 o
Dext P Ve Dext  Comeand!
15 s 1™
Servd e Cewr Sared the Oowr
Comrnars) < o
e - 3
Nove Pl
o Sowcn 6
Dwet  Canewanddt
1.
Send e Tmz Serdtra Iero
Comrare Conewra 13 1 some Command
Zero MOV 2ees
3E o )
Source 1
Dot Cownaren
1.
Sa e S0l e
Progremmable Tare Progremstie Tare
Corerane Comman totre sook Corwarc
hq-:’t_vm l—wt Twe
4 K ‘I s | l‘u
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7.3 Datenformat

7.3.1 SVS510 Integer Datenformat

Anfrage: SPS - SVS510 - Integer
15/ 141312 1[10]9]8]7[]6]5 |4 |3 [2 [1]0
wo Vorzeichen, Integer Gewicht, ohne Dezimalpunkt (-32768~32767)
= S |S|S
| slojo | B B|BISIEIF E|&|BS e |E|E
wi |z g2 1|8 3/c(3| |§ SIS0 L L
S| g 5| 5(818| |7 - A
% R g |@ «g:
=
SEL3 | SEL2 SEL1 Antwort Gewicht
0 0 0 Bruttogewicht
0 0 1 Nettogewicht
0 1 0 Gewichtsanzeige
0 1 1 Tara-Gewicht
1 0 0 Zielgewicht
1 0 1 Rate
1 1 0 Feingewicht
1 1 1 Uberlauf Gewicht

W1_8: Zielkontrolle:
F5.1=2 Sequenzkontrolle: 0->1 Ausléser zum Starten der Zielkontrolle, wie beim Ausldser fir den

diskreten Eingang.
F5.1=1 Einfache Zielkontrolle: 0->1 Ausléser der einfachen Zielkontrolle Aktualisierung der

Zielwerte und Parameter
W1_14: Ziel abbrechen: 0->1 Ausléser zum Anhalten des Ziels der Sequenzkontrolle, wenn in

Betrieb

Antwort: SVS510-> SPS - Integer
1514131211109 |[8|7]6]|5]4]3]2[1]0

wWo ID511 Antwort Gewicht in Integer (-32768~32767)

olzlzlg 2, |, | |gls|zlelg|els
o | d| N | 2 e 1D | FIN | @
W1 =} < 8 2 N N N "\‘ 0 o c Q g.

=. N |® |» 3
Q S| @|3 (2 |1|%|c |3 |2 N | &

A Q@ =3 ©» 8|5 N @)

N g [N P

Bipuejs|on us|injeg
qnNyYoSIOA J9|[duUyos

W1_0: Schneller Vorschub : Zielkontrolle schneller Vorschub
W1_1: Vorschub: Zielkontrolle Vorschub

W1_2: Toleranz OK: Toleranzpriifung der Zielkontrolle OK
W1_3: Befiillen Vollstandig: Zielkontrolle Befiillen Vollstandig

W1_4: OK Zusatz: Hilfskomparator OK

W1_6: Unter-Zusatz: Hilfskomparator Unter
W1_7: Uber-Zusatz: Hilfskomparator Uber
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7.3.2 SVS510 Divisionsdatenformat

Anfrage: SPS - SVS510 - Division

5141312 M]10[9][8]7]6]5 [4]3 ]2 [1]0
WO lon | N Ol 5| ml = | @
goe | | 2| 8| 2| 2|2 |s|s|s|Ss |s|s|s |s K
3 o | | T | | @2 |7 |6 |5 |4 312 |1 0 | W
o ® ) o | @ 2|2
3 g| > | 8| & 2 |2
S o] 3| 3| * |~
g@
w1 SPS Schreiben auf SVS510 Wert
ClELS |5 2
o |o |o |o |0 |0 |0o|O|O|O|O O|& |59 |5 |E
w2 |12 |11 |10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 [3 |2 |1 |3 |55
S |laa
D O
S5 =
c
=}
«Q

w3 Reserviert

Anmerkungen zur Anfrage: SPS - SVS510 - Division

WO0 0: 0 - Lesen ; 1-Schreiben
Wo0_1~W0_8: S0-S7 Variablenindex lesen oder schreiben

WO0_0 ~WO0_8: Diese neun Bits als Lese- oder Schreibbefehl,
Der Schreibvorgang kann auf zwei Arten ausgel6st werden:
5. WO_0 wird von 0 bis 1 geschrieben
6. WO_0ist 1 und WO_1 bis WO_8 bei jeder Anderung
WO0_9~WO0_10 Reserviert
Wo_11: 0->1 Ausléser Entleerungsmodus
WO0_12 : 1 - SVS510 Tastatursperre, 0 - SVS510 keine Tastatursperre
WO0_13 : 0 > 1 Ausloser Druckbefehl
WO0_14 : 0 > 1 Trigger Start Zielkontrolle Befehl
WO0_15: 0 &> 1 Trigger Abbruch Zielkontrolle Befehl

W2_0: 0 > 1 Ausloser Null-Befehl

W2_1: 0 > 1 Ausloser Tara-Befehl

W2_2: 0 > 1 W1(PLC Write to SVS510 Value) als voreingestellte digitale Tara in SVS510 laden
und auslésen

Digitale Tara Befehl

W2_3: 0 2> 1 Ausloser Befehl I6schen

W2_4~W2_15 : Die SPS kann den diskreten Ausgang des SVS510 steuern, wenn das
entsprechende Bit als "none" konfiguriert ist (siehe F4.2.1 ~ F4.2.12)
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Antwort: SVS510-> SPS - Division
5/ 141131 12| 1] 10| 9 | 8| 7|6]|]5 4|13 |2 |1]0
gl c|lc|m|lZz| B s
wo| 2| 82|32 &g |S|S|S|S |[s|S|s|S|R
@ 2 @ & N T
5 212 S 2 > |7 |6 |5 |4 312 |1 ]0 |/
Q| | &| 2 S| W
2| R| =8 @
&: z
=S
w1 Den Wert der Variablen lesen, siehe Tabelle
S o B IS EliElE g
o} T | 5|8 (2|2 |8 |3
W23NNNNNN$N,-\JO_'.‘5%gg
Q|6 |5 (4 |3 |2 |1 |e|7|5| 8 |F|3 |8 |El@
A » 0 o | % o5
) ° Q3 | o
o) N XNIR ~
a ©)
P
w3 Gewichtsanzeige in Division
WO0 0: 0 - Lesen ; 1-Schreiben
Wo_1~W0_8: S0-S7 Lesen oder Schreiben Variablenindex
WO0_9: Ergebnis der Schreibvorgangs:
0 - Schreiben OK,
1- Schreibfehler, W1 auf Fehlercode priifen:
1 - Darf nicht geschrieben werden
2 - unzulassiger Wert
3 - Reserviert
WO0_10: O - Stabilitdt, 1- Bewegung
WO0_11: O - Bruttomodus, 1 - Nettomodus
WO0_12: 1 - Einschalten Null OK
WO0_13: 1 - Unter Null
WO0_14: 1 - Uberkapazitat
WO0_15: 1 -Daten OK
W2_0: Schneller Vorschub : Zielkontrolle schneller Vorschub
W2_1: Vorschub: Zielkontrolle Vorschub
W2_2: Toleranz OK: Toleranzprifung der Zielkontrolle OK
W2_3: Befiillen Vollstandig: Zielkontrolle Beflllen Vollstéandig
W2_4: Unter-Zusatz: Hilfskomparator Unter
W2_5: 1 - In Nulltoleranz
W2_6: Uber-Zusatz
W2_7:0-IN8AUS, 1-IN8AN
W2_8: 1 - Tastatur gesperrt, 0 - Tastatur entsperrt

W2_9~W2_14: IN1~IN6 0 - AUS, 1-EIN

W3:

fir Nettomodus

Gewichtsanzeige im Divisionsformat, Bruttogewicht fiir Bruttomodus, Nettogewicht
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7.3.3 SVS510 FlieRkomma-Datenformat

Anfrage: SPS 2 SVS510 - FlieBkomma

15141312 11| 10]9[8[7]6]5 [4|3[2 [1]0
WO | N N O 5| m| 3 |m
ol o| | 2| 2|8 2|s|s|s|s |s|s|S |S|K
el 2| 5|2 &[S |S|7|6|5|4 3|21 |0 W
Sl al|>3|s|ls5|ala
g | & AR
0 )
[¢) =]
>
W1 Value_0
W2 Value_1
CHL 5| Z
0o oo |o|o |0 |o|joj0|lO|O |0|ES|§|E
W3 12 |11 [10 |9 |8 |7 |6 |5 (4 (3 |2 |1 |3F=
S BPw
P =
C
>
«Q

W4 | Reserviert
W5 Reserviert

WO0_0: 0 - Lesen ; 1-Schreiben
Wo_1~W0_8: S0-S7 Lesen oder Schreiben Variablenindex

WO0_0 ~WO0_8: Diese neun Bits als Lese- oder Schreibbefehl,
Der Schreibvorgang kann auf zwei Arten ausgel6st werden:
7. WO_0 wird von 0 bis 1 geschrieben
8. WO_0ist 1 und WO_1 bis WO_8 bei jeder Anderung
WO0_11: 0->1 Ausldser Befehl Entleerung
WO0_12 : 1 - SVS510 Tastatursperre, 0 - SVS510 keine Tastatursperre
WO0_13 : 0 = 1 Ausléser Druckbefehl
WO0_14 : 0 > 1 Trigger Start Zielkontrolle Befehl
WO0_15: 0 > 1 Trigger Abbruch Zielkontrolle Befehl

W1&W2: Bereitstellung von 32-Bit-Gleitkommadaten fiir die SPS, um den Wert der Variablen in
den SVS510 zu schreiben oder den digitalen Taragewichtswert in den SVS510 zu laden

W3_0: 0 > 1 Ausloser Null-Befehl

W3_1: 0 2> 1 Ausldser Tara-Befehl

W3 _2: 0 > 1 W1 & W2 (SPS Schreiben auf SVS510 Wert) als voreingestellte digitale Tara in
SVS510 laden und auslésen

Digitale Tara Befehl

W3_3: 0 = 1 Ausldser Befehl Il6schen

W3_4~W2_15 : Die SPS kann den diskreten Ausgang des SVS510 steuern, wenn das

entsprechende Bit als "none" konfiguriert ist (siehe F4.2.1 ~ F4.2.12)

60



SVS510 Wage-Controller

Antwort: SVS510 = SPS - FlieBRkomma
5/ 1413|112 1] 10| 9 | 8| 7|65 413121110
|l c|c|Oo|l zZz|®w| s
WOR%E&{Q%’ISSSS S|S|S|S|R
[©) = ) ) N I
5 2| = ; 2 I:(=> 7 |6 |5 |4 312|110 |/
O| o W c W
~I &= 2 3
&
w1 Wert der Variablen in FlieRkommadaten lesen, Wort1
W2 Wert der Variablen in FlieRkommadaten lesen, Wort2
W3 Gewichtsanzeige in FlieRkomma Wort 1
w4 Gewichtsanzeige in FlieBkomma Wort 2
@] = Z|lo o | d|I<|»
S e g | E1221819 (8
wWs|[ S |N N N N N |N|ZININ| B /5 53|53
Tie |5 (4 |3 |2 [1|a|8|7] S|3|2|R|E|2
N o} 3 -+ O< O <
o) N = | X (@)
3 O 2y @
P £ o
Q c
« lon
WO0 0: 0 - Lesen ; 1-Schreiben
Wo_1~W0_8: S0-S7 Variablenindex lesen oder schreiben
WO0_9: Ergebnis der Schreibvorgangs:
0 - Schreiben OK,
1-Schreibfehler, W1 auf Fehlercode priifen:
1 - Darf nicht geschrieben werden
2 - unzulassiger Wert
3 - Reserviert
WO0_10: O - Stabilitdt, 1- Bewegung
WO0_11: 0 - Brutto, 1 - Netto
WO0_12: Daten Bit1
WO0_13: 1 - Unter Null
WO0_14: 1 - Uberkapazitat
WO0_15: 1 -Daten OK
W1/W2: Wert der Variablen in FlieBkommadaten lesen
W3/W4: Gewichtsanzeige im Floating-Format, Bruttogewicht fiir Bruttomodus,

Nettogewicht fiir Nettomodus

W5_0: Schneller Vorschub : Zielkontrolle schneller Vorschub
W5_1: Vorschub: Zielkontrolle Vorschub

W5_2: Toleranz OK: Toleranzpriifung der Zielkontrolle OK
W5_3: Befiillen Vollstandig: Zielkontrolle Beflllen Vollstéandig
W5_5: 1 - In Nulltoleranz

W5_6: IN7: 0-AUS, 1-EIN

W5_7:0-IN8AUS, 1-IN8 AN

W5_8: 1 - Tastatur gesperrt, O - Tastatur entsperrt
W5_9~W5_14:IN1~IN6 0 - AUS, 1-EIN

W5_15: Daten Bit2

Anmerkungen:

Wenn sich die Waage im Setup-Modus befindet oder beim Einschalten der Waage ein Nullfehler
auftritt oder die Waage unter Null steht oder (berlastet ist, wird W0_15 (Daten OK) auf 0 gesetzt,
und die Gewichtsanzeige (siehe W3&W4) wird auf 0 gesetzt. Der Benutzer sollte immer W0_15
Uberprufen und sicherstellen, dass es auf '1' steht, und dann die Gewichtsanzeige ablesen.
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7.3.4 SVS510 Zugriffsvariablen in Division und FlieBkomma

Index Beschreibung Betrieb Wert
(Dez.) (R/W)
00 Nettogewicht R
01 Bruttogewicht R
02 Tara-Gewicht R
03 Rate R
04 Tara-Voreinstellung R
Ergebnis der Kalibrierung 255 - Fehler 100 - Bewegung
05 R 9..1 - In Bearbeitung 0 - OK
Aufforderung zum Ausldsen der 0->1 Nullpunkt-Kalibrierung
06 Kalibrierung R/W 0->2 Mittelpunkt-Kalibrierung
0->3 Endpunkt-Kalibrierung
20 Einheit R/W 0-keine1-kg2-g3-t
21 Kapazitat R/W
0-0,0011-0,002 2 - 0,005
3-0,014-0,025-0,05
22 SchrittgroRe R/W 6-0,17-0,28-0,5
9-110-211-5
12-1013-2014-50
15-100
23 Kalibrierungsmodus R/W 0 - 2-Punkt-Modus, 1 - 3-Punkt-Modus
24 Mittelpunkt R/W
Kalibrierungsgewicht
25 Endpunkt Kalibrierungsgewicht R/W
26 Filter-Modus R/W 0 (Niedrig), 1(Mittel), 2 (Hoch)
27 Einschalten Nullbereich R/W 0~50
28 Drucktaste Nullbereich R/W 0~50
29 Automatischer Nullbereich R/W 0~99
30 Drucktaste Tara R/W 0 - Deaktivieren 1 - Aktivieren
31 Autotarieren Schwellenwert R/W
32 Automatisches Léschen R/W
Schwellenwert
33 Anfrageprifung R/W 0~9
34 Rateneinheit 0 - Sekunde, 1 - Minute, 2 - Stunde
Durchschnittsrate 1- Deaktivieren, 1-0,1s, 2 - 0,5s
35 3-1s,4-5s,5-10s
6 - 30s, 7- 60s
50 Ziel-Controller Speichermodus R/W 2- Keine Speicherung
3- Speichern aktivieren
Ziel-Controller Start R/W 0 - Deaktivieren 1 - Drucktaste Tara
52 Autotarieren 2 - Voreingestellte Tara
53 Nulltoleranz R/W
55 Ziel-Controller-Ausgangsmodus R/W O-Ft+Fd:Fd1-Ft:Fd
2-Ft-Ft:Fd
58 Automatischer Uberlaufmodus R/W 0 - Deaktivieren , 1 - Aktivieren
59 Automatischer Uberlauffaktor R/W 0~100
63 Zielgewicht R/W
64 Feingewicht R/W
65 Uberlauf Gewicht R/W
66 Unter-Toleranz-Gewicht R/W
67 Uber-Toleranz-Gewicht R/W
68 Unter-Zusatzgewicht R/W
69 Uber-Zusatzgewicht R/W
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7.3.5 Dasselbe wie IND331 Integer- & Divisionanwendung

SPS-Konfigurationstyp konfiguriert als :
Datenformat konfiguriert als :

1-331
Integer oder Division

Antwort: SVS510>> SPS

Bit

Wort0 ( IW0)

Wort1 (IW1)

alnlmlIsl2lal ©|e(N| oo winv|= | o

Wort 0 ist eine
16-Bit-Ganzzahl
mit VVorzeichen,
die das
Bruttogewicht, das
Nettogewicht, das
angezeigte
Gewicht, das
Taragewicht oder
die Rate des
Terminals
darstellen kann.
Die Bits 0 bis 2 im
2. Ausgabewort
der SPS geben an,
welche Daten vom
Terminal gesendet
werden.

Schneller Vorschub

Vorschub

Nulltoleranz OK

Toleranz OK

Reserviert

Zusatz UNTER

Zusatz OK

Zusatz UBER

Reserviert

IN1-Status, 0-AUS, 1-EIN

IN2-Status, 0-AUS, 1-EIN

IN3-Status, 0-AUS, 1-EIN

Bewegung, 1-Bewegung, 0-Stabilitat

1 - Nettomodus, 0 - Bruttomodus

Aktualisierung lauft

Daten OK

Anfrage: SPS>> SVS510

=

Wort0 ( QWO )

Wort1 (QWT)

N[—=| O

Zielwerte oder
voreingestellter
Taragewichtswert

0000 : Anfrage Bruttogewicht lesen
001 : Anfrage Nettogewicht lesen
010 : Anfrage Gewichtsanzeige lesen
011 : Anfrage Tara-Gewicht lesen
100 : Anfrage Zielwert lesen

10 1: Anfrage Leserate

11 0: Anfrage Gewichtsanzeige lesen
111: Anfrage Gewichtsanzeige lesen

0->1: voreingestellten Tarawert als Taragewicht laden
und digitale Tara auslésen

0->1: Loschen-Befehl auslésen

0->1: Tara-Befehl auslésen

0->1: Druckbefehl auslosen

0->1: Befehl Null auslésen

Start / Abbruch der Zielkontrolle

0->1: Feinwert laden

0->1: Uberlaufwert laden

0->1: oberen & unteren Toleranzwert laden

1: O1=EIN; 0: O1=AUS

1: O2=EIN; 0: 02=AUS

1: O3=EIN; 0: O3=AUS

0->1: Zielwert laden
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7.3.6 Dasselbe wie IND331 FlieRkomma-Anwendung

Diskretes Lesen mit Fliellkomma - IND131/IND331 >> SPS-Eingang

Wort0 Wort1 Wort2 Wort3
Bit Antwort auf Befehl FlieRkomma FlieBkomma Waage Status
Wert Wert
0 Vorschub
1 FlieRkommawert | Reserviert
2 FlieBkommawert low 16 Bit Schneller Vorschub
high 16 Bit (Siehe :
3 Reserviert
4 Reserviert (Siehe Anmerkung 4) ToIeranIz OK
5 Anmerkung 4) Reserviert
6 Reserviert
7 Reserviert
8 | FP-Eingangsindikator Reserviert
1(1)
9 | FP-Eingangsindikator Eingang 1™
2(1)
10 | FP-Eingangsindikator Eingang 2
3(1)
11 | FP-Eingangsindikator Eingang 3(
4
12 | FP-Eingangsindikator Bewegung ®
5(1)
13 | Datenintegritat 1 Nettomodus ©)
14 | Cmnd Ack 1@ Datenintegritat 2(?)
15 | Cmnd Ack 2@ Daten OK®)
Anmerkungen:

1. Die Bits des FlieRkomma-Indikators (Wort O Bits 8-12) werden verwendet, um festzustellen,
welcher Typ von Gleitkomma- oder anderen Daten in den Woértern 1 und 2 gesendet werden. Die
Informationen dieser Bits im dezimalen Format finden Sie in der FlieRkomma-Indikatortabelle
A-12.

2. Die Datenintegritatsbits (Wort 0 Bit 13 und Wort 3 Bit 14) sollten verwendet werden, um
sicherzustellen, dass die Kommunikation und die Daten giiltig sind. Diese beiden Bits werden fiir
eine Aktualisierung vom Terminal auf "1" gesetzt und dann fir die nachste Aktualisierung vom
Terminal auf "0", und diese Zustandsanderung erfolgt bei jeder Aktualisierung und bleibt
konstant, solange die Kommunikationsverbindung nicht unterbrochen wird.

3. Wort 0 Befehlsantwortbits (Bits 14 und 15) werden vom Terminal verwendet, um der SPS
mitzuteilen, dass ein neuer Befehl empfangen wurde. Die dezimalen Werte dieser Bits rotieren
sequentiell von 1 bis 3, solange ein anderer Befehl als '0' gesendet wird (Ausgangswort 2). Der
dezimale Wert dieser Bits ist "0", wenn Ausgangswort 2 (SPS-Ausgangsbefehlswort) dezimal "0"
ist.

4. Die Worte 1 und 2 sind 32-Bit-FlieRkommadaten mit einfacher Genauigkeit. Bei den Daten
kann es sich um die verschiedenen Gewichtsdaten der Waage oder um Konfigurationsdaten der
Einstellung handeln. Das SPS-Ausgangsbefehlswort bestimmt, welche Daten gesendet werden.
5. Wort 3 bit 15; Das Daten-OK-Bit wird auf "1" gesetzt, wenn die Betriebsbedingungen des
Terminals normal sind. Das Bit wird beim Einschalten, beim Einrichten des Terminals, bei
Uberschreitung der Kapazitat oder bei Unterschreitung des Nullpunkts der Waage und im
x10-Anzeigemodus auf "0" gesetzt. Die SPS sollte das Daten-OK-Bit und das
SPS-Datenverbindungsfehler-Bit (siehe SPS-Dokumentation) standig tberwachen, um die
Gliltigkeit der Daten in der SPS zu bestimmen.

6. Wort 3 Komparatorbits zeigen den Zustand der zugehérigen Komparatorlogik an; wenn das Bit
auf "1" gesetzt ist, ist der Komparatorzustand "EIN"; wenn es auf "0" gesetzt ist, ist der
Komparatorzustand "AUS". Die Einstellung der einzelnen Komparatoren bestimmt, wann der
Zustand "EIN" oder "AUS" ist.

7. Wort 3 Bits 9 und 10geben den Zustand des zugehérigen terminalinternen
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Hardware-Eingangs an; dies sind Eingang 1 und Eingang 2. Wenn der Eingang auf "EIN" ist, wird
das zugehorige Bit auf "1" gesetzt.
8. Wort 3 Bit 12Das Bewegungsbit wird auf '1' gesetzt, wenn die Waage in Bewegung ist
(instabil).
9. Wort 3 Bit 13Das Nettomodus-Bit wird auf '1' gesetzt, wenn sich die Waage im Nettomodus
befindet (die Tara wurde weggenommen). Wenn keine Tara weggenommen wurde

(Bruttomodus), wird das Bit auf '0' gesetzt.

Indikation der

FlieBkommaeingabe

Tabelle 7.3.6-2
Dez | Hex | Daten Dez | Hex | Daten
0 0 Bruttogewicht 16 10 -Toleranzwert(TOL2)
1 1 Nettogewicht 17 1 Reserviert
2 2 Tara-Gewicht 18 12 Reserviert
3 3 Feines Bruttogewicht 19 13 Uberlaufwert(SP3)
4 4 Feines Nettogewicht 20 14 Reserviert
5 5 Feines Taragewicht 21 15 Reserviert
6 6 Rate 22 16 Reserviert
7 7 Reserviert 23 17 Reserviert
8 8 Reserviert 24 18 Reserviert
9 9 Reserviert 25 19 Reserviert
10 A Reserviert 26 1A Reserviert
11 B Reserviert 27 1B Reserviert
12 C Reserviert 28 1C Reserviert
13 D Zielwert(SP1) 29 1D Reserviert
14 E +Toleranzwert(TOL1) 30 1E Gultiger Befehl
15 F Feiner Vorschubwert(SP2) 31 1F Ungultiger Befehl
Diskretes Schreiben FlieBkomma - SPS >> IND131/IND331
Tabelle 7.3.6-3
Bit Wort0 Wort1 Wort2 Wort3
Antwort auf Befehl SPS-Ausgabe FlieBkomma FlieBkomma Wert
Waagenbefehl Wert

0

1 FlieRkommadaten FlieRkommadaten Low 16 Bit

2 High 16 Bits

3 7.3.6-4

2 Reserviert (Tabelle Siehe Anmerkung Siehe Anmerkung 4

4

5 7.3.6--4)

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15
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(2) SPS-Ausgangsbefehlstabelle (nur FlieBkomma)

Tabelle 7.3.6-4
w) Befehl @) Befehl @) Befehl
@ @ @
N N N
0 Bericht nachste Rotation ' 42 | Tara-Gewicht 124 | Uberlaufwert einstellen
hinzufiigen in Rotation 7 (SP3)°
1 Bericht Néachstes | 43 Feines Bruttogewicht in | 131 | Einstellung +Toleranz
Rotationsfeld 23 Rotation 7hinzufligen (TOL2)S
2 Bericht Néachstes | 44 Feines Nettogewicht in | 132 | Reserviert
Rotationsfeld 23 Rotation 7hinzufligen
3 Zuricksetzen (Abbrechen) | 45 Feines Tara-Gewicht in | 133 | Reserviert
Rotation 2 Rotation 7hinzufligen
10 Bericht Bruttogewicht 2 46 Rate in Rotation | 134 | Reserviert
hinzufiigen ”
11 Bericht Nettogewicht 2 60 | Bericht 135 | Reserviert
Programmierbare Tara ®
12 | Bericht Taragewicht ? 61 Tara Waagenbefehl ” 136 | Reserviert
13 Bericht Feines Bruttogewicht | 62 | Waage l6schen Befehl 7 | 137 | Reserviert
2
14 Bericht Feines Nettogewicht | 63 Druckbefehl 7 160 | Reserviert
2
15 Bericht Feintaragewicht 2 64 | Waage auf Null Befehl 7 | 164 | Drucktaste Tara deaktivieren
16 | Bericht Rate 2 73 | Reserviert 165 | Drucktaste Tara
19 Reserviert 74 Reserviert 200 | Nullpunkt-Kalibrierung
20 | Reserviert 90 | OUT1EINTY 201 | Mittelpunkt-Kalibrierung
21 Bericht Zielwert (SP1) ® 91 OUT2EIN7 202 | Endpunkt-Kalibrierung
22 | Bericht +Toleranz (TOL2 ) ® 92 | OUT3EINY 203 | Kalibrierungsstatus lesen
23 Bericht Feinvorschubwert | 93 OUT4 EIN7 204 | Mittelpunkt Gewicht
(SP2)5 schreiben
24 | Bericht-Toleranz(TOL1 )5 100 | OUT1 AUS Y 205 | Endpunkt Gewicht schreiben
26 | Bericht Uberlaufwert (SP3) ® | 101 | OUT2 AUS 7 206 | Mittelpunkt Gewicht lesen
27 Reserviert 102 | OUT3 OFF 7 207 | Endpunkt Gewicht lesen
28 | Reserviert 103 | OUT4 AUS 7 210 | Reserviert
29 | Reserviert 110 | Zielwert einstellen (SP1) | 211 | Reserviert
6
30 Reserviert 111 | Feinvorschubwert 212 | Reserviert
einstellen (SP2)®
31 Reserviert 112 | Einstellung 213 | Reserviert
-Toleranz(TOL1)®
32 Reserviert 114 | Zielstart Logik” 214 | Reserviert
33 Reserviert 115 | Zielabbruch Logik’ 215 | Reserviert
40 Bruttogewicht in Rotation | 121 | Ziel-Controller 220 | Reserviert
"hinzufligen
41 Nettogewicht in Rotation | 122 | Ziel vergleichen 221 | Reserviert

"hinzufligen

Anmerkungen zu Tabelle 7.3.6-4:

1. Die Drehung wird mit den Befehlen 40 bis 48 eingestellt. An jedem Terminal wird die
Rotationseinstellung in den Worten 1 und 2 des Gleitkomma-Terminals gemeldet. Die
FlieBkomma-Indikationsdatum berichtet, was das Feld d

2. Verfolgen Sie die Rotationsdnderungen. Die SPS-Programm-Scan-Zeit sollte 30 Millisekunden
oder weniger betragen. Ein '0‘-Befehl ohne Rotationseinstellung meldet das Bruttogewicht der
Waage. Die Befehlsbestatigungsbits werden auf den Wert "0" gesetzt. 2 Ein Befehl, der Daten
anfordert, die aufgefrischt werden

3. Das Umschalten zwischen den Befehlen 1 und 2 ermdglicht es der SPS, die
Rotationsanderung zu steuern.

5. Ein Befehl, der einen bestimmten Wert anfordert; solange die Anforderung im Commandword
an das Terminal steht, werden keine anderen Daten vom Terminal gemeldet.

6. Ein Befehl, der erfordert, dass ein FlielRBkommawert in den Wortern 1 und 2 ausgedrtckt wird,
wenn der Befehl an das Terminal gesendet wird. Wenn der Befehl erfolgreich ist

7. Ein Befehl, der keinen Wert zurtickmeldet; der FlieRkommawert ist Null.
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Kapitel 8.0 PROFINET
8.1 PROFINET Parameterkonfiguration

1) SPS-Konfigurationstyp

2) Datenformat, drei Datenformate, Integer, Division und FlieBkomma werden unterstiitzt,
verschiedene Datenformate mit unterschiedlicher DatengroBe, siehe Tabelle unten flr
Details.

GSD-ID Integer Division Fliekomma
0-511 2 Worter 4 Woérter 6 Worter
1- 331 2 Worter 2 Worter 4 Worter

[8.3.3 ] IP-Adresse des EtherNet/IP-LAN-Anschlusses konfigurieren

[ F 8.3.3]IP-Adresse, [ F 8.3.4 ] Su-Netzmaske Adresse,

[ F 8.3.5] Netz-IP-Adresse

Vergewissern Sie sich, dass die IP-Adresse fiir jeden Indikator mit der Konfiguration auf
der SPS-Seite libereinstimmt.

Integer Datenformat: SPS kann 2-Wort-Eingang und 2-Wort-Ausgang verwenden, und alle
Gewichte werden in integer Datenformat umgewandelt, siehe Beispieltabelle unten:

SchrittgroBe (Inkrement Size) = 0,1

SPS-Betrieb Gewicht SPS Daten SPS Daten
lesen schreiben

Gewichtsanzeige lesen 300,5 3005

Zielgewicht lesen 100,7 1007

Zielgewicht schreiben 100,7 1007

Divisionsdatenformat : PLC kann 4-Wort-Eingang und 4-Wort-Ausgang fur ID511,
2-Wort-Eingang und 2-Wort-Ausgang fir IND331 verwenden, und alle Gewichte werden in
Divisionsdatenformat umgewandelt,

Siehe untenstehendes Beispiel:

SchrittgréBe (Inkrement Size) = 0,2

SPS-Betrieb Gewicht SPS Daten lesen SPS Daten
schreiben

Gewichtsanzeige lesen 300,4 300,4/0,2=1502

Zielgewicht lesen 100,8 100,8/0,2=504

Zielgewicht schreiben 100,8 100,8/0,2=504

FlieBRkomma-Datenformat: SPS kann 6-Wort-Eingang und 6-Wort-Ausgang verwenden, alle
Gewichte stellen den aktuellen Gewichtswert dar.
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8.2 PROFINET SPS Konfigurationsleitfaden

8.2.1 SVS510 FlieRkomma (6W) Konfigurationsanleitung

Starten Sie die Software TIA PORTAL, installieren Sie die SVS510 GSDML-Datei in TIAPORTAL
und suchen Sie dann SVS510 PN V1.0 unter Other Field Device\ Profinet I0\I/O\, siehe
Abbildung unten.

T4 Siemens - Project2
Project Edit View Insert Online | Options |Tools Window Help

Ui (3 E seproect 5 Y = O ¥ sering:

Totally Integrated Automation
PORT.

Goonline ¥ Gocffline : Ao [ I 3¢ (1]

Support packages

T4 Siemens - Project2

Froject Edit View Insert Online Options Tools Window Help .
. Totally Integrated Automation
G iRl seveproiect @ X B8 2 X s @ 5 MG B B coonine ¥ coofiine | o I8 I8 3¢ 5 1) PORTAL
Proje Devices & netwo
Devices |& Topology view | Networkview [} Device view || Options [EE]
HOO 2 [t nevr L1 conncaons T Qe a || SfE
S
[»] V|Catalng H
B Add new device [searchs 8
i Devices & nerworks c g
« [ PLC_1 [CPU 1214C ACDCIRly] ztsi:zmc g:'lw S
IIY pevice configuration > i Conuellers 5
% online & diagnastics = [
» gl Program blocks D a PCaystems g
» (3 Technology objects » i- Drives & starters °
¥ [} External source files Dl N Ens 5
b [ FLC s 7| * (@ petecting & Monitoring E
» [ig PLC data ypes = | » [ Distributed li0 e
» [z2l Watch and force tbles 1| > [ Field devices i
% roces | ~ [ Otherfield devices .
55} Program info « [ PROFINETIO E_.:
=
» i, Device proxydata + U Drives 8
5 Text lists » [ Encoders -3
» [l Local modules D :ﬂ Gateway -
» 4§ Common data 'IIED Ll
I b [} Siemens AG =
w [jfl VEBO Weighing Device and Syste. |3
~[me z
N D511 [
[ <] i i .
» [ Ident SysTEl
G Properties |4 Info | % Diagnostics | » [ Sensors
I
|| Device information | Connection information | Alarm display | » Ll FROFIBUS DF
Al devices offline
¥2 onlin.. |Ta Opers.. | Deviceimodule Messaae Details Helo [l ] IR
fl -
8.2.2 Konfiguration starten
Unterschiedliche Datenformate mit unterschiedlichen Konfigurationen, Eingangs- und
Ausgangsgrofle, FlieBkomma mit 6 Worten (12 Bytes) im Eingang und 6 Worten (12 Bytes) im
Ausgang. Siehe Abbildung unten.
T4 Siemens - Project2 —a
Project  Edit View Insert Dnll.ne Options  Tools Window Help Totally Integrated Automation
CF Y soveproject @ X EHE X 9 [{ BIEEE R F coonline JF cooifine B, MM ¥ - [[] PORTAL
i uted /O » PROFINET I0-System (100): PNAIE_1 » D511
Devices |# Topology view [g Networkview [[If Device view || Options [
HOQ 2| dr iy H Device overview =]
5 [2] — pmosue recl | @[ Catalog
B Add new device - D11 o Search» |y it |
i Devices & networks L b o [3] N 8
Ia 3 [ Filter i
~ [ PLC_1 [cPU1214CA - 2
4 12 Bytes Input_1 0 N . g
[IY Device configur... & oh m
jytes Output_1 ) « [ Module
%/ Online & diagn g mn " L
» gl P block: ~ [ Input Modules O
5 = froarem ,Dc : E— i I 4 Bytes Input o
[ Technology objects - o o
b lig External source_ 5 [ 3 Bytes input =
» (3 PLCtags - _eoong E N o I 12 Bytes input s
+ (g PLC data types o K o ~ [ output Modules g
» [35 watch and force t. v g [ 4 Bytes outpur 9
% Traces ¥ 5 Il 2 Bytes Outpur =
Program infa 5 I 12 Bytes Output ;_,'
» [} Device proxy data A @
5 Te lists o &
+ [ifi Local modules g L
<] [ ] o i
[ Details view g =
o H
H
Name 9
[ <] [ < n L
|§,Pmperties H‘_illnfo y”ﬂ Diagnostics |
J Device information | Connection information || Alarm display |
All devices offline
¥/ Cnlin... T Opera.. Devicelmodule Message Details Help
> | infarmatian
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8.2.3 Gewichtsanzeige uberwachen und ablesen

PLC1214C integriert im SVS510 Indikator, 12-Bytes-Eingang konfiguriert 68 bis 69,
12-Bytes-Ausgang konfiguriert 64 bis 75

~ D511 o 0
F PNHOD 0 0
12 Bytes Input_1 0 1 68..79
12 Bytes Qutput_1 0 2 64 75
0 3
@[inwo | Word | wiviss v M ™
2 4 inValue Real %ID70 M ™
3 < inDisplaywt Real %ID74 M ™
4 g inws Wiord %73 M ™
5 40 outin Wiord %OVIES M ™
6 4@ outvalue Real %QDAR M ™
7 40 out3 Wiord %OWTO M ™

8.3 Datenformat

8.3.1 SVS510 Integer Datenformat

Anfrage: SPS - SVS510 - Integer
5141312 M]10]9]8]7]6]5 [4 3 [2 J1]o0
wWo Vorzeichen, Integer Gewicht, ohne Dezimalpunkt (-32768~32767)
= S S |S
w1 g | (2 |1 5| m|c|8 2 S| 3S|L |L |L
& | g o 28|32 3 S 1823 |2 |1
> [0 o) =5 o a =
g 3 2o g
3 —h «
SEL3 SEL2 SEL1 Antwort Gewicht
0 0 0 Bruttogewicht
0 0 1 Nettogewicht
0 1 0 Gewichtsanzeige
0 1 1 Tara-Gewicht
1 0 0 Zielgewicht
1 0 1 Rate
1 1 0 Feingewicht
1 1 1 Uberlauf Gewicht

W1_8: Zielkontrolle:
F5.1=2 Sequenzkontrolle: 0->1 Ausldser zum Starten der Zielkontrolle, wie beim Ausldser fir den

diskreten Eingang.
F5.1=1 Einfache Zielkontrolle: 0->1 Ausléser der einfachen Zielkontrolle Aktualisierung der

Zielwerte und Parameter.
W1_14: Ziel abbrechen: 0->1 Ausléser zum Anhalten des Ziels der Sequenzkontrolle, wenn in

Betrieb.
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Antwort: SVS510-> SPS - Integer

w
N
R
N

5] 1411312 1] 10]9 | 8]7]6]5]4]

wWo ID511 Antwort Gewicht in Integer (-32768~32767)
: =
5 )_% & éu § | Lo % SIEIR| g s S| g
w1 S| 2| V| &l SN ININ [ |S|E|IMNIE|3|S]3
< Q < NINITlIGS 2|5 |22
o = o |3 2 |1 Slelgl2|2|N|5|@
X Q = o 4 S K|S | o P
R|g|N g | X )
N 7 a
«Q o

W1_0: Schneller Vorschub : Zielkontrolle schneller Vorschub
W1_1: Vorschub: Zielkontrolle Vorschub

W1_2: Toleranz OK: Toleranzprifung der Zielkontrolle OK
W1_3: Befiillen Vollstandig: Zielkontrolle Beflllen Vollstandig

W1_4: OK Zusatz: Hilfskomparator OK

W1_6: Unter-Zusatz: Hilfskomparator Unter
WH1_7: Uber-Zusatz: Hilfskomparator Uber

8.3.2 SVS510 Divisionsdatenformat

Anfrage: SPS - SVS510 - Division

1514 [ 13[ 12| 1110|987 [6]5 [4][3][2 [1
WO on | N| O & m| @
Se | a| 2| @8] 2| 2|8 |s|s|s|s [s|s|s |[s
5 o | K| T & Q07 |6 |5 |4 |3 |2 |1 0
> 2 o 3 2 s ch.
: |8 el *|3
(¢}
5
w1 SPS Schreiben auf SVS510 Wert
cCRES IS Z
o |0 |0 |O |O O |O|O0O|O|O|O |O|&FS|5|E
w2 |12 |11 |10 |9 |8 |7 |6 |5 |4 [3 |2 |1 |5 |55
S g2
D @
> g
2
«Q

W3 Reserviert

Anmerkungen zur Anfrage: SPS = SVS510 - Division

WO0_0: 0 - Lesen ;1-Schreiben
Wo0_1~W0_8: S0-S7 Variablenindex lesen oder schreiben

WO0_0 ~WO0_8: Diese neun Bits als Lese- oder Schreibbefehl,
Der Schreibvorgang kann auf zwei Arten ausgelOst werden:
9. WO_0 wird von 0 bis 1 geschrieben
10. WO_0ist 1 und WO_1 bis WO_8 bei jeder Anderung
WO0_11: 0->1 Ausléser Befehl Entleerung
WO0_12 : 1 - SVS510 Tastatursperre, 0 - SVS510 keine Tastatursperre
WO0_13 : 0 > 1 Ausldser Druckbefehl
WO0_14 : 0 > 1 Trigger Start Zielkontrolle Befehl
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WO0_15: 0 - 1 Trigger Abbruch Zielkontrolle Befehl

W2_0: 0 = 1 Ausldser Null-Befehl

W2_1: 0 > 1 Ausldser Tara-Befehl

W2_2: 0 > 1 W1 (SPS Schreiben auf SVS510 Wert) als voreingestellte digitale Tara in SVS510
laden und ausldsen

Digitale Tara Befehl

W2_3: 0 2 1 Ausloser Befehl loschen

W2_4~W2_15 : Die SPS kann den diskreten Ausgang des SVS510 steuern, wenn das
entsprechende Bit als "none" konfiguriert ist (siehe F4.2.1 ~ F4.2.12)

Antwort: SVS510-> SPS - Division
15 | 14 | 13 | 12 | 11 10 9 8 1 716 |5 41 3121 0
O < c m zZ w s
wWo L g 2 > o o I S |S |S|S S|S |[S |S |R
[} @ @ 7 N = -n
5 = = o] 8 > |7 |6 |5 |4 312 |1 0 |/
| 3| Z| o c | r W
28| =8 3
= S
4 pd
=8
W1 Den Wert der Variablen lesen, siehe Tabelle
o = G|l z|lc|lw || <| o
2 |1 | | | | I (&1 |S|E|2|2|5/19|%
w2 [ 3 IN [N N [N IN N8 IN|Z|B|2=(8|8]3
o6 |5 |4 |3 |2 1 |2 |7 || &IN5 |R|E|a
D g171818/8|5|2|%|%
ol FIN|R|2|X s
3 (@) o @
P o8 Q
=3 c
«Q lon
w3 Gewichtsanzeige in Division
WO0_0: 0 - Lesen ;1-Schreiben

Wo_1~W0_8: S0-S7 Variablenindex lesen oder schreiben

WO0_9: Ergebnis der Schreibvorgangs:
0 - Schreiben OK,
1- Schreibfehler, W1 auf Fehlercode priifen:
1 - Darf nicht geschrieben werden
2 - unzulassiger Wert
3 - Reserviert
WO0_10: O - Stabilitat, 1- Bewegung
WO0_11: O - Bruttomodus, 1 - Nettomodus
WO0_12: 1 - Einschalten Null OK
WO0_13: 1 - Unter Null
WO0_14: 1 - Uberkapazitat
WO0_15: 1 -Daten OK

W2_0: Schneller Vorschub : Zielkontrolle schneller Vorschub
W2_1: Vorschub: Zielkontrolle Vorschub
W2_2: Toleranz OK: Toleranzpriifung der Zielkontrolle OK

W2_3: Befiillen Vollstandig: Zielkontrolle Befiillen Vollstandig
W2_4: Unter-Zusatz: Hilfskomparator Unter
W2_5: 1 - In Nulltoleranz
W2_6: Uber-Zusatz: Hilfskompartor Uber
W2_7:0-IN8AUS, 1-IN8AN
W2_8: 1 - Tastatur gesperrt, O - Tastatur entsperrt
W2_9~W2_15: IN1~IN7 0 - AUS, 1-EIN
W3 : Gewichtsanzeige im Divisionsformat, Bruttogewicht fiir Bruttomodus, Nettogewicht
fiir Nettomodus
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8.3.3 SVS510 FlieRkomma-Datenformat

Anfrage: SPS > SVS510 - FlieBkomma

15[ 14| 13|12 1M ]10]9]|8]7]|6]5 |4]3]2]1]0
Wo | NI N| O 5| m| »|p
| a| 2| 8| 2| 2|8|s|s|s|s [s|s|s |s KR
o | o | 2| | 8| 2|87 |6 (5|4 [3 |2 |1 [0 |W
g o o » aQ 2 | 2
= = S b 5 ) @
& 3 = | @ | ~ |~
=y @
] S
=]
w1 Value_0
w2 Value_1
[ P I = pd
o |0 |0 |O O O |0O|O0|O0|O|O |O|&ZS | & | <
w3 |12 |11 (10 |9 8 7 6 |5 |4 |3 |2 1|5 55
S g2
® @
5 g
>
«
w4
W5
WO0 0: 0 - Lesen ; 1-Schreiben
Wo_1~W0_8: S0-S7 Variablenindex lesen oder schreiben

WO0_0 ~WO0_8: Diese neun Bits als Lese- oder Schreibbefehl,

Der Schreibvorgang kann auf zwei Arten ausgeldst werden:

11. WO_0 wird von 0 bis 1 geschrieben

12. WO_0 ist 1 und WO_1 bis WO_8 bei jeder Anderung

WO0_11: 0->1 Ausloéser Befehl Entleerung

WO0_12 : 1 - SVS510 Tastatursperre, 0 - SVS510 keine Tastatursperre

WO0_13 : 0 > 1 Ausloser Druckbefehl
WO0_14 : 0 > 1 Trigger Start Zielkontrolle Befehl
WO0_15: 0 > 1 Trigger Abbruch Zielkontrolle Befehl

W1&W2: Bereitstellung von 32-Bit-Gleitkommadaten fiir die SPS, um den Wert der Variablen in

den SVS510 zu schreiben oder den digitalen Taragewichtswert in den SVS510 zu laden

W3_0: 0 = 1 Ausloser Null-Befehl
W3_1: 0 = 1 Ausldser Tara-Befehl

W3 2: 0 > 1 W1 & W2 (SPS Schreiben auf SVS510 Wert) als voreingestellte digitale Tara in

SVS510 laden und auslésen
Digitale Tara Befehl
W3_3: 0 2 1 Ausloser Befehl loschen

W3_4~W3_15 : Die SPS kann den diskreten Ausgang des SVS510 steuern, wenn das Bit als

"none" konfiguriert ist (sieche Menl F4.2.1 ~ F4.2.12)
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Antwort: SVS510-> SPS - FlieRkomma
15 14 13 12 11 10 9 8| 7| 6|5 4 3 2 1 0
W) c c @) pd w s
wo L g = L o g I S |S |S|S S S |S |S |R
S| 2| &S| S| Y| a| 2|7 |6 |54 |3 |2]1]0 |/
oO| 2| Z| @ c = w
5
w1 Wert der Variablen in FlieRkommadaten lesen, Wort1
w2 Wert der Variablen in FlieRkommadaten lesen, Wort2
w3 Gewichtsanzeige in FlieRkomma Wort 1
w4 Gewichtsanzeige in FlieRkomma Wort 2
@) ~ pd clo|ld|< | w
S | | | | | g [ | = 212|398
ws [ SN [N [N |N N [N[8ININ B % |Z|8 |83
@ |6 5 4 3 2 1 |9 |8 |7 o NIS|IRI|E |
e) 3 o) o <
2 N ] = ~ o
H (2] =
3 o) o @
P g- 9
o c
«Q O
WO0 0: 0 - Lesen ; 1-Schreiben

Wo0_1~W0_8: S0-S7 Variablenindex lesen oder schreiben

WO0_9: Ergebnis der Schreibvorgangs:
0 - Schreiben OK,
1-Schreibfehler, W1 auf Fehlercode priifen:
1 - Darf nicht geschrieben werden
2 - unzulassiger Wert
3 - Reserviert
WO0_10: O - Stabilitat, 1- Bewegung
WO0_11:0 - Brutto, 1 - Netto
WO0_12: Daten Bit1
WO0_13: 1 - Unter Null
WO0_14: 1 - Uberkapazitat
WO0_15: 1 - Daten OK

W1/W2: Wert der Variablen in FlieRkommadaten lesen

W3/W4: Gewichtsanzeige im Floating-Format, Bruttogewicht fiir Bruttomodus,
Nettogewicht fiir Nettomodus

W5_0: Schneller Vorschub : Zielkontrolle schneller Vorschub
W5_1: Vorschub: Zielkontrolle Vorschub

W5_2: Toleranz OK: Toleranzpriifung der Zielkontrolle OK
W5_3: Befiillen Vollstandig: Zielkontrolle Beflllen Vollstéandig
W5_4: Unter-Zusatz: Hilfskomparator Unter

W5_5: 1 - In Nulltoleranz

W5_6:IN7: 0-AUS, 1-EIN

W5_7: 0-IN8 AUS, 1-IN8 AN

W5_8: 1 - Tastatur gesperrt, O - Tastatur entsperrt
W5_9~W5_14: IN1~IN6 0 - AUS, 1-EIN

W5_15: Daten Bit2

Anmerkungen:

Wenn sich die Waage im Setup-Modus befindet oder beim Einschalten der Waage ein Nullfehler
auftritt oder die Waage unter Null steht oder (berlastet ist, wird W0_15 (Daten OK) auf 0 gesetzt,
und die Gewichtsanzeige (siehe W3&W4) wird auf 0 gesetzt. Der Benutzer sollte immer W0_15
Uberprufen und sicherstellen, dass es auf '1' steht, und dann die Gewichtsanzeige ablesen.
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8.3.4 SVS510 Zugriffsvariablen in Division und Floating

Index Beschreibung Betrieb Wert
(Dez.) (RW)
00 Nettogewicht R
01 Bruttogewicht R
02 Tara-Gewicht R
03 Rate R
04 Tara-Voreinstellung R
Ergebnis der Kalibrierung 255 - Fehler 100 - Bewegung
05 R 9..1 - In Bearbeitung 0 - OK
Aufforderung zum Ausldsen 0->1 Nullpunkt-Kalibrierung
06 der Kalibrierung R/W 0->2 Mittelpunkt-Kalibrierung
0->3 Endpunkt-Kalibrierung
20 Einheit R/W 0-keine1-kg2-g3-t
21 Kapazitat R/W
0-0,0011-0,0022-0,005
3-0,014-0,025-0,05
22 SchrittgroRe R/W 6-017-028-0,5
9-110-211-5
12-1013-2014-50
15-100
23 Kalibrierungsmodus R/W 0 - 2-Punkt-Modus, 1 - 3-Punkt-Modus
24 Mittelpunkt R/W
Kalibrierungsgewicht
25 Endpunkt R/W
Kalibrierungsgewicht
26 Filter-Modus R/W 0 (Niedrig), 1(Mittel), 2 (Hoch)
27 Einschalten Nullbereich R/W 0~50
28 Drucktaste Nullbereich R/W 0~50
29 Automatischer Nullbereich R/W 0~99
30 Drucktaste Tara R/W 0 - Deaktivieren 1 - Aktivieren
31 Autotarieren Schwellenwert R/W
32 Automatisches Léschen R/W
Schwellenwert
33 Anfrageprifung R/W 0~9
34 Rateneinheit 0 - Sekunde, 1 - Minute, 2 - Stunde
Durchschnittsrate 2- Deaktivieren, 1 -0,1s, 2 - 0,5s
35 3-1s,4-5s,5-10s
6 - 30s, 7- 60s
50 Ziel-Controller R/W 4- Keine Speicherung
Speichermodus 5- Speichern aktivieren
Ziel-Controller Start R/W 0 - Deaktivieren 1 - Drucktaste Tara
52 Autotarieren 2 - Voreingestellte Tara
53 Nulltoleranz R/W
55 Ziel-Controller-Ausgangsm R/W O-Ft+Fd:Fd1-Ft:Fd
odus 2-Ft-Ft: Fd
58 Automatischer R/W 0 - Deaktivieren , 1 - Aktivieren
Uberlaufmodus
59 Automatischer R/W 0~100
Uberlauffaktor
63 Zielgewicht R/W
64 Feingewicht R/W
65 Uberlauf Gewicht R/W
66 Unter-Toleranz-Gewicht R/W
67 Uber-Toleranz-Gewicht R/W
68 Unter-Zusatzgewicht R/W
69 Uber-Zusatzgewicht R/W
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8.3.5 Dasselbe wie IND331 Integer- & Divisionsanwendung

SPS-Konfigurationstyp konfiguriert als :
Datenformat konfiguriert als :

1-331
Integer oder Division

Antwort: SVS510> SPS

Bit

Wort0 ( IW0)

Wort1 (IW1)

alnlmlIsl2lal ©|e(N| oo winv|= | o

Wort 0 ist eine
16-Bit-Ganzzahl
mit VVorzeichen,
die das
Bruttogewicht, das
Nettogewicht, das
angezeigte
Gewicht, das
Taragewicht oder
die Rate des
Terminals
darstellen kann.
Die Bits 0 bis 2 im
2. Ausgabewort
der SPS geben an,
welche Daten vom
Terminal gesendet
werden.

Schneller Vorschub

Vorschub

Nulltoleranz OK

Toleranz OK

Reserviert

Zusatz UNTER

Zusatz OK

Zusatz UBER

Reserviert

IN1-Status, 0-AUS, 1-EIN

IN2-Status, 0-AUS, 1-EIN

IN3-Status, 0-AUS, 1-EIN

Bewegung, 1-Bewegung, 0-Stabilitat

1 - Nettomodus, 0 - Bruttomodus

Aktualisierung lauft

Daten OK

Anfrage: SPS>> SVS510

=

Wort0 ( QWO )

Wort1 (QW1 )

N|=| O

Zielwerte oder
voreingestellter
Taragewichtswert

0000 : Anfrage Bruttogewicht lesen
001 : Anfrage Nettogewicht lesen
010 : Anfrage Gewichtsanzeige lesen
011 : Anfrage Tara-Gewicht lesen
100 : Anfrage Zielwert lesen

101 : Anfrage Leserate

11 0: Anfrage Gewichtsanzeige lesen
111: Anfrage Gewichtsanzeige lesen

0->1: voreingestellten Tarawert als Taragewicht laden
und digitale Tara auslésen

0->1: Loschen-Befehl auslésen

0->1: Tara-Befehl auslésen

0->1: Druckbefehl auslosen

0->1: Befehl Null auslésen

Start / Abbruch der Zielkontrolle

0->1: Feinwert laden

0->1: Uberlaufwert laden

0->1: oberen & unteren Toleranzwert laden

1: Ol=E|N; 0: O1=AUS

1: 02=E|N; 0: 0O2=AUS

1: O3=E|N; 0: O3=AUS

0->1: Zielwert laden
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8.3.6 Dasselbe wie IND331 FlieRkomma-Anwendung

Diskretes Lesen mit FlieRkomma - IND131/IND331 >> SPS-Eingang

Tabelle 8.3.6-1
Wort0 Wort1 Wort2 Wort3
Bit Antwort auf Befehl FlieBkomma FlieBkomma Waage Status
Wert Wert

0 Vorschub

1 FlieRkommawert | Reserviert

2 FlieRkommawert low 16 Bit Schneller Vorschub

high 16 Bit (Siehe Anmerkung _

3 Reserviert (Siehe Anmerkung 4) Reserviert

4 4) Toleranz OK

S Reserviert

6 Reserviert

7 Reserviert

8 FP-Eingangsindikator 1 Reserviert

9 FP-Eingangsindikator 2(") Eingang 1™

10 | FP-Eingangsindikator 3(") Eingang 2"

1 FP-Eingangsindikator 4(") Eingang 3

12 | FP-Eingangsindikator 5() Bewegung ®

13 | Datenintegritat 1 Nettomodus ©

14 | Cmnd Ack 1® Datenintegritat 2(2)
15 | Cmnd Ack 2@ Daten OK®)

Anmerkungen:

1. Die Bits des FlieRkomma-Indikators (Wort O Bits 8-12) werden verwendet, um festzustellen,
welcher Typ von Gleitkomma- oder anderen Daten in den Wértern 1 und 2 gesendet werden. Die
Informationen dieser Bits im dezimalen Format finden Sie in der FlieRkomma-Indikatortabelle
A-12.

2. Die Datenintegritatsbits (Wort 0 Bit 13 und Wort 3 Bit 14) sollten verwendet werden, um
sicherzustellen, dass die Kommunikation und die Daten giiltig sind. Diese beiden Bits werden fiir
eine Aktualisierung vom Terminal auf "1" gesetzt und dann fir die nachste Aktualisierung vom
Terminal auf "0", und diese Zustandsanderung erfolgt bei jeder Aktualisierung und bleibt
konstant, solange die Kommunikationsverbindung nicht unterbrochen wird.

3. Wort 0 Befehlsantwortbits (Bits 14 und 15) werden vom Terminal verwendet, um der SPS
mitzuteilen, dass ein neuer Befehl empfangen wurde. Die dezimalen Werte dieser Bits rotieren
sequentiell von 1 bis 3, solange ein anderer Befehl als '0' gesendet wird (Ausgangswort 2). Der
dezimale Wert dieser Bits ist "0", wenn Ausgangswort 2 (SPS-Ausgangsbefehlswort) dezimal "0"
ist.

4. Die Worte 1 und 2 sind 32-Bit-FlieBkommadaten mit einfacher Genauigkeit. Bei den Daten
kann es sich um die verschiedenen Gewichtsdaten der Waage oder um Konfigurationsdaten der
Einstellung handeln. Das SPS-Ausgangsbefehlswort bestimmt, welche Daten gesendet werden.
5. Wort 3 bit 15; Das Daten-OK-Bit wird auf "1" gesetzt, wenn die Betriebsbedingungen des
Terminals normal sind. Das Bit wird beim Einschalten, beim Einrichten des Terminals, bei
Uberschreitung der Kapazitat oder bei Unterschreitung des Nullpunkts der Waage und im
x10-Anzeigemodus auf "0" gesetzt. Die SPS sollte das Daten-OK-Bit und das
SPS-Datenverbindungsfehler-Bit (sieche SPS-Dokumentation) standig tberwachen, um die
Gliltigkeit der Daten in der SPS zu bestimmen.

6. Wort 3 Komparatorbits zeigen den Zustand der zugehérigen Komparatorlogik an; wenn das Bit
auf "1" gesetzt ist, ist der Komparatorzustand "EIN"; wenn es auf "0" gesetzt ist, ist der
Komparatorzustand "AUS". Die Einstellung der einzelnen Komparatoren bestimmt, wann der
Zustand "EIN" oder "AUS" ist.

7. Wort 3 Bits 9 und 10geben den Zustand des zugehorigen terminalinternen
Hardware-Eingangs an; dies sind Eingang 1 und Eingang 2. Wenn der Eingang auf "EIN" ist, wird
das zugehorige Bit auf "1" gesetzt.

8. Wort 3 Bit 12Das Bewegungsbit wird auf '1' gesetzt, wenn die Waage in Bewegung ist
(instabil).

9. Wort 3 Bit 13Das Nettomodus-Bit wird auf '1' gesetzt, wenn sich die Waage im Nettomodus
befindet (die Tara wurde weggenommen). Wenn keine Tara weggenommen wurde
(Bruttomodus), wird das Bit auf '0' gesetzt.
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Indikation der FlieBkommaeingabe

Tabelle 8.3.6-2
Dez | Hex | Daten Dez | Hex | Daten
0 0 Bruttogewicht 16 10 -Toleranzwert(TOL2)
1 1 Nettogewicht 17 1 Reserviert
2 2 Tara-Gewicht 18 12 Reserviert
3 3 Feines Bruttogewicht 19 |13 Uberlaufwert(SP3)
4 4 Feines Nettogewicht 20 14 Reserviert
5 5 Feines Taragewicht 21 15 Reserviert
6 6 Rate 22 16 Reserviert
7 7 Reserviert 23 17 Reserviert
8 8 Reserviert 24 18 Reserviert
9 9 Reserviert 25 19 Reserviert
10 A Reserviert 26 1A Reserviert
11 B Reserviert 27 1B Reserviert
12 C Reserviert 28 1C Reserviert
13 D Zielwert(SP1) 29 1D Reserviert
14 E +Toleranzwert(TOL1) 30 1E Giltiger Befehl
15 F Feiner Vorschubwert(SP2) 31 1F Ungultiger Befehl
Diskretes Schreiben FlieBkomma - SPS >> IND131/IND331
Tabelle 8.3.6-3
Bit Wort0 Wort1 Wort2 Wort3
Antwort auf Befehl SPS-Ausgabe FlieBRkomma FlieBRkomma Wert
Waagenbefehl Wert

0

1 Fliekommadaten FlieRkommadaten Low 16 Bit

2 High 16 Bits

8.3.6-4
2 Reserviert (Tabelle Siehe Anmerkung Siehe Anmerkung 4
4

z 8.3.6--4)

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15
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(3) SPS-Ausgangsbefehlstabelle (nur FlieRBkomma)

Tabelle 8.3.6-4
e Befehl e Befehl e Befehl
@ @ @
0 Bericht Nachste Rotation' 42 | Tara-Gewicht 124 | Uberlaufwert einstellen
hinzufliigen in Rotation 7 (SP3)°
1 Bericht Néachstes | 43 Feines Bruttogewicht in | 131 | Einstellung +Toleranz
Rotationsfeld 23 Rotation "hinzufiigen (TOL2)®
2 Bericht Néachstes | 44 Feines Nettogewicht in | 132 | Reserviert
Rotationsfeld 23 Rotation 7hinzufiigen
3 Zurlcksetzen (Abbrechen) | 45 | Feines Tara-Gewicht in | 133 | Reserviert
Rotation 2 Rotation 7hinzufligen
10 Bericht Bruttogewicht 2 46 Rate in Rotation | 134 | Reserviert
hinzufiigen ”
1 Bericht Nettogewicht 2 60 | Bericht 135 | Reserviert
Programmierbare Tara ®
12 Bericht Taragewicht 2 61 Tara Waagenbefehl 7 136 | Reserviert
13 Bericht Feines Bruttogewicht | 62 | Waage l6schen Befehl 7 | 137 | Reserviert
2
14 | Bericht Feines Nettogewicht | 63 | Druckbefehl 7 160 | Reserviert
2
15 Bericht Feintaragewicht 2 64 | Waage auf Null Befehl 7 | 164 | Drucktaste Tara deaktivieren
16 Bericht Rate 2 73 Reserviert 165 | Drucktaste Tara
19 Reserviert 74 Reserviert 200 | Nullpunkt-Kalibrierung
20 Reserviert 90 OUT1EIN7 201 | Mittelpunkt-Kalibrierung
21 Bericht Zielwert (SP1) ® 91 OUT2EIN7 202 | Endpunkt-Kalibrierung
22 Bericht +Toleranz (TOL2 ) 5 92 | OUT3EINY 203 | Kalibrierungsstatus lesen
23 Bericht Feinvorschubwert | 93 OUT4 EIN7 204 | Mittelpunkt Gewicht
(SP2)° schreiben
24 | Bericht-Toleranz(TOL1 )5 100 | OUT1 AUS Y 205 | Endpunkt Gewicht schreiben
26 | Bericht Uberlaufwert (SP3) ® | 101 | OUT2 AUS 7 206 | Mittelpunkt Gewicht lesen
27 Reserviert 102 | OUT3 OFF 7 207 | Endpunkt Gewicht lesen
28 | Reserviert 103 | OUT4 AUS 7 210 | Reserviert
29 | Reserviert 110 | Zielwert einstellen (SP1) | 211 | Reserviert
6
30 | Reserviert 111 | Feinvorschubwert 212 | Reserviert
einstellen (SP2)®
31 Reserviert 112 | Einstellung 213 Reserviert
-Toleranz(TOL1)®
32 Reserviert 114 | Zielstart Logik” 214 | Reserviert
33 Reserviert 115 | Zielabbruch Logik’ 215 | Reserviert
40 Bruttogewicht in Rotation | 121 | Ziel-Controller 220 | Reserviert
hinzufligen
41 Nettogewicht in Rotation | 122 | Ziel vergleichen 221 | Reserviert

"hinzufligen

Anmerkungen zu Tabelle 8.3.6-4:

1. Die Drehung wird mit den Befehlen 40 bis 48 eingestellt. An jedem Terminal wird die
Rotationseinstellung in den Worten 1 und 2 des Gleitkomma-Terminals gemeldet. Die
FlieRkomma-Indikationsdatum berichtet, was das Feld d

2. Verfolgen Sie die Rotationsénderungen. Die SPS-Programm-Scan-Zeit sollte 30 Millisekunden
oder weniger betragen. Ein '0‘-Befehl ohne Rotationseinstellung meldet das Bruttogewicht der
Waage. Die Befehlsbestéatigungsbits werden auf den Wert "0" gesetzt. 2 Ein Befehl, der Daten
anfordert, die aufgefrischt werden

3. Das Umschalten zwischen den Befehlen 1 und 2 erméglicht es der SPS, die
Rotationsanderung zu steuern.

5. Ein Befehl, der einen bestimmten Wert anfordert; solange die Anforderung im Commandword
an das Terminal steht, werden keine anderen Daten vom Terminal gemeldet.

6. Ein Befehl, der erfordert, dass ein FlielBkommawert in den Woértern 1 und 2 ausgedrtickt wird,
wenn der Befehl an das Terminal gesendet wird. Wenn der Befehl erfolgreich ist

7. Ein Befehl, der keinen Wert zuriickmeldet; der FlieRkommawert ist Null.
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Kapitel 9.0 CC-Link

CC-Link-Optionskarte als Remote Device Station, konform mit CC-Link V1.10, und auch voll
kompatibel mit IND131/331-

9.1 CC-Link Parameter Konfiguration

1) Adresse der Remote Device Station.

Siehe Menii [F8.5.1 ]
2) Wahlen Sie das Datenformat, siche Men( [F8.5.2 ] Data Format, zwei Datenformate, Integer
und Division, werden unterstiitzt, sieche Tabelle unten flir Details. Die Remote-Register, die vom
Indikator verwendet werden, sind die ersten beiden Woarter in jeder Station, die Remote-10 ist auf
32 Punkt festgesetzt; diese diurfen nicht verwendet werden.

Beschreibung Integer Division
Wortlange 2 Worter (2W) 2 Worter (2W)
Stationssnummer 1 1

3) Baudrate, siehe Menu [F8.5.3 ].

Integer Datenformat: SPS kann 2-Wort-Eingang und 2-Wort-Ausgang verwenden, und alle
Gewichte werden in integer Datenformat umgewandelt, siehe Beispieltabelle unten:

SchrittgroBe (Inkrement Size) = 0,1

SPS-Betrieb Gewicht SPS Daten lesen | SPS Daten schreiben
Gewichtsanzeige lesen 300,5 3005

Zielgewicht lesen 100,7 1007

Zielgewicht schreiben 100,7 1007

Divisionsdatenformat: PLC kann 2-Wort-Eingang und 2-Wort-Ausgang verwenden, und alle
Gewichte sind in Division Datenformat umgewandelt, siehe Tabelle unten:

SchrittgroBe (Inkrement Size) = 0,2

SPS-Betrieb Gewicht SPS Daten lesen | SPS Daten schreiben
Gewichtsanzeige lesen 300,4 300,4/0,2=1502

Zielgewicht lesen 100,8 100,8/0,2=504

Zielgewicht schreiben 100,8 100,8/0,2=504
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9.2 CC-Link SPS Konfigurationsanleitung

9.2.1 Integer-/Divisionsdatenformat

Fihren Sie die Software GX Works2 aus, o6ffnen Sie z. B. in der Reihe FX CPU FX3G-14M

und CC-Link-Host-Stationsmodul das Menu ,network parameter" ->"CC-Link", und stellen Sie
den Wert wie folgt ein.

* | Network parameters Setting the CC-Link list.

No. of boards in module IT'I Boards Blank: no setting.

1 |

_ Statl/ONo 0000

_ Operational setting ational sett

Tvpe Master station -

M stati a link PLC parameter auto start v

Mode Remote net{Ver. 1 mode) v

_ Allconnect count 1

Klicken Sie auf die Schaltflache ,Station information", 6ffnen Sie das Fenster und
stellen Sie folgende Werte ein.

CC-Link station information. Module 1

PXY

Expanded | Exclusive station Remote staton Reserve/nvaid lm -
L1212 J[Remate device station | jsngle v |Exchusive station 1 v |32 ponts >iNosettng v >

Defat Check End Cancel
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9.2.2 Gewichtsanzeige uberwachen und ablesen

Im CCLink Ver.1-Modus sind die RWw- und RWr-Startadressen in der SPS, die vom
CC-Link-Host-Stationsmodul aufgenommen werden, 0x01EQ bzw. 0x02E0. Nach der Verbindung
kénnen die FROM- und TO-Anweisungen zum Lesen und Schreiben von Daten verwendet
werden. Bitte beachten Sie das folgende Beispiel.

MI0B |
( o—} [FROM KD K10 KAMD K1
(% M35 M21
¢ 19—4 s 1 { FROM KD HB80 ¥AMI100 K1
M0
1 $ { CALL P10
3008
| — { mov Dot
’ {n:r,- y T D100
3w — } I'm (
( ®— | M K1 1
(W) ' I'way K2
sn—} M K3
|
(B0 ] | I Mo K1 1
AST 1
|
¢ M —] } I MOV ¥32 ' }
R i
¢ mi—} I MOV K128 ] }
et i
) — | I 1
L MOV ¥8 3
RET ARE M }
I )
) { FENL
F10 MIC00
37) — [T H1ED o1 K 3
{ FROM ] H2ED D2 K2
18 [sapr
{ N9 [Eno 1
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9.3 Datenformat

Gleiches Datenformat wie IND331 Integer und Division

Antwort: SVS510>> SPS

@
=

Wort0 ( IW0)

Wort1 (IW1)

olnlmln|ala ©eN|ola|swinv|=| o

Wort O ist eine
16-Bit-Ganzzahl
mit Vorzeichen,
die das
Bruttogewicht, das
Nettogewicht, das
angezeigte
Gewicht, das
Taragewicht oder
die Rate des
Terminals
darstellen kann.
Die Bits Obis 2im
2. Ausgabewort
der SPS geben an,
welche Daten vom
Terminal gesendet
werden.

Schneller Vorschub

Vorschub

Nulltoleranz OK

Toleranz OK

Reserviert

Zusatz UNTER

Zusatz OK

Zusatz UBER

Reserviert

IN1-Status, 0-AUS, 1-EIN

IN2-Status, 0-AUS, 1-EIN

IN3-Status, 0-AUS, 1-EIN

Bewegung, 1-Bewegung, 0-Stabilitat

1 - Nettomodus, 0 - Bruttomodus

Aktualisierung lauft

Daten OK

Anfrage: SPS>> SVS510

=

Wort0 ( QWO )

Wort1 (QWT)

N|—=| O

Zielwerte oder
voreingestellter
Taragewichtswert

0000 : Anfrage Bruttogewicht lesen
001 : Anfrage Nettogewicht lesen
010 : Anfrage Gewichtsanzeige lesen
011 : Anfrage Tara-Gewicht lesen
100 : Anfrage Zielwert lesen

101 : Anfrage Leserate

11 0: Anfrage Gewichtsanzeige lesen
111: Anfrage Lesen Gewichtsanzeige

0->1: voreingestellten Tarawert als Taragewicht laden
und digitale Tara auslésen

0->1: Loschen-Befehl auslésen

0->1: Tara-Befehl auslésen

0->1: Druckbefehl auslosen

0->1: Befehl Null auslésen

Start / Abbruch der Zielkontrolle

0->1: Feinwert laden

0->1: Uberlaufwert laden

0->1: oberen & unteren Toleranzwert laden

1: Ol=E|N; 0: O1=AUS

1: O2=EIN; 0: O2=AUS

1: O3=EIN; 0: O3=AUS

0->1: Zielwert laden
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Chapter 10.0 CalFree Kalibrierung

10.1 Prinzip der CalFree Kalibrierung

Der SVS510 unterstitzt die Kalibrierung Uber die Empfindlichkeit des Eingangssensors. Auf

diese Weise koénnen wir die Schwierigkeiten bei der Kalibrierung ohne Gewichte oder die

Notwendigkeit grolRer Tonnagegewichte vermeiden.

» Kalibrierungsmodus auf CalFree eingestellt

» Eingabe der Empfindlichkeit der Wagezelle

»  Nullpunkt-Kalibrierung

» Bei der Nullpunkt-Kalibrierung werden Objekte mit bekanntem Gewicht auf die Waage
gelegt, um das Gewicht zu testen, ggf. wird die Empfindlichkeit der Wagezelle entsprechend
dem Testgewicht geandert.

10.2 Vorgang der CalFree Kalibrierung

Calirbration Mode

» Auswahl Calibration Mode: CalFree ol instaod | caFre][]
Cell Used #n ljl
Each Cell Cap.
Cell sensiticity
> Parameter setzen flr die CalFree Calibration

Scale Capacity

. 1000 kg
»  Nullpunkt Kalibrierung ncrement Size o
‘ CAL Zero ‘ CAL
Point Span
10.3 Beispiele fiir die CalFree Kalibrierung
Wenn die Waage aus drei 5t-Messzellen besteht:
Capacity Calirbration Mode Each Cell Cap.
K
Increment Size ‘ Cell Installed #N D Cell sensiticity
Unit . Cell Used # i
e sed #n
[ ]l
Scale Capacity
15000 kg
Increment Size 1 kg
‘ CAL Zero ‘ CAL
Point Span
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Kapitel

Ergebniskorrektur

11 Notfallwiederherstellung und

Wenn das System ausfallt, wenn das Messgerat ersetzt werden muss, haben Sie

keine Zeit fur

Notfall-Wiederherstellung aufgerufen werden.

die Kalibrierung. Kalibrierungsergebnisse konnen durch die

Current A/D Code

7971
Zero Point A/D Codes

800
Over Capacity Counter

48892
RESET

—_

Range Cal. Maintance

Zero Point A/D Code 103942

Cal. Weight kg
Cal. Result 533120

Linear Cal. Maintance

Cal. Weight kg
Cal. Result 318530

In der Schnittstelle Waage, Schnittstelle Wartung, durch die Navigationstaste
,<down“ zur Korrektur der Ergebnisse, Seite Schnittstelle Wartung. Falls das
Kalibriermodus auf "2-P*“ eingestellt ist, sind nur die Bereichskalibrierung und
-wartung zu sehen. Wenn es auf "3-P“ eingestellt ist, konnen Sie die
Bereichskalibrierung und -wartung und Linearitatskorrekturwartung sehen; Eingabe
eines internen Code durch Eingabe der Null und Bereichskalibriergewicht,
Bereichskalibrierungsergebnisse, Linearitatskorrekturgewicht und
Linearitatskalibrierungsergebnisse, um Zu Notfall-Wiederherstellung
Kalibrierungsergebnisse uber zu gehen.

Anmerkung: Notfall-Wiederherstellungsergebnisse sind nur fir den Fall da, wenn es
keine Mdglichkeit zur Kalibrierung gibt. Die Waagenanzeige kann Fehler aufweisen,
also sollte die Waage, sobald die Bedingungen es zulassen, neu kalibriert werden.

Kapitel 12.0 Hardware

12.1 DIP Schalter

Auf der Hauptplatine sind vier Schalter vorhanden.

1 2 3
ON - Verbietet | ON - Ermdglicht das | ON- Die | ON- Der
Korrektur (versiegelt) | Sperren des | werkseitigen Aktualisierungsmodu
OFF - Erlaubt | Tastenfelds Standardwerte s muss bei normalem
Korrektur OFF - Verbietet das | werden geladen Gebrauch
Sperren des ausgeschaltet sein.
Tastenfelds
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12.2 Leitfaden fur die Verkabelung
12.2.1 Hauptplatine

12.2.1.1 Version ohne LAN

=== ===
X X Z|X X = << O
COM1 COm2

12.2.1.2 Version mit LAN

[~ —COM2— — — — COMI — —
L N I =2 o al
|'< m|z > g
I | = ooy LAN

w = = 1 = = L
> W — I — Wl <
w v w0 v v v Wl
+ + + 1 1 [
w = = 0 == = LW
il
+ + + [ 1 ]

HINRININEIN
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12.2.2 E/ A Optionskarte - Transistorausgang

a IN o & ouT
5123456178 58123456738 9 101112

LI HREEERNEEN

Input

1 IGND J GND
2 | IN1 o +26VDC

7 | IN7
8 | IN8

Transistor Output

1 |GND GND
2 [+24V +24VDC
3 |OUTT
4

&
0UT?2 R

13[0UT 11 R
&

14 |0UT1Z

Jeder AUSGANG kann maximal 300mA Strom durchlassen!
24VDC kann 12~30VDC sein, typischer Stromversorger ist 24VDC
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12.2.3 E/ A Optionskarte - Version mit Relaisausgang

o IN = ouT =

S 12345678 8123456 8789101112
Input

1 |[GND , GND \Ce

2 | IN1 +24VDC

T IN 7 L input ) ; output
Lo J_:SZ C:_L
Relay Output Hinweis fir Relasis: Klasse 5A fir 30VDC
1 COM X oder 220VAC. Summe aller Relaisstrome ist

2A max.

2 |OUT1 Y1

3 |[OUT2 \

11 |OUT11 Y11

13 |10UT12 Y12

Der Relaisausgang darf nicht an externe (ibliche 220V oder 24V
Anschliisse angeschlossen werden. Empfohlen ist ein
,L-Line* Anschluss mit einer maximalen Last von 1A.
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200

Kapitel 13.0 Physikalische Abmessungen

Schalttafelmontage Explosionsschutz

320
285

F C 10 jg FART R

Staubgeschitzte Version (Harsh)

222

188

114

=
=\ 2 i
[ D
2 i o/ \
~ // \
/

A
&

[t
s
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Anhang 1: Fehler & Alarme

Power up Zero Fehler

kg
Power Up Zero

E E E

MEM

kg
Power Up Zero

-E E E

MEM

Leer wenn Unter Null

Under Capacity
l -

MEM

~ kg

Uberkapazitit Leer

Over Capacity

I 1

MEM

kg

Uberlastung  Null-beim
Einschalten-Fehler

Einschalten-Fehler unter

kg
Power Up Zero

E E E

MEM

Power Up Zero

-E E E

MEM

kg

Ladebedingung

Null-beim
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Ermoglicht die kumulative Funktion

510.00 "=

Total counts < 000010 ' '~ 510008 ;- Total weight
MEM | ‘ ‘ )
Print
Anzeige Hohes Gewicht, niedriger Durchfluss Anzeige Hoher Durchfluss, niedriger
Gewicht

510.00 ™ 10.12

_________________________

| Rare: 10.12F»Flow i 510.00 L Weight

____________

Bar Info. <} BAR:ABC123 |

Anhang 2: Schnelle digitale Eingabe und
digitale Tara

Driicken Sie im Hauptbereich die Zifferntasten, um den digitalen Tara-Eingabebildschirm
aufzurufen, und driicken Sie dann die Tara-Taste, um zu ,,quickly peeled” zu gelangen.

PLC Kg Net PLC Kg
Enter Tare: 12.5 Ij Gross: 497.5
MEm| sTRT | EMPTY] P
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